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7DWR�VHNFH�Y\VY WOXMH�]iNODGQt�QDVWDYHQt�SRåDGRYDQi�SUR�þLQQRVW�D�]DVWDYHQt
P QLþH�

1DVWDYHQt�SDUDPHWU �SRSVDQêFK�]GH�EXGH�GRVWDWHþQp�SUR�MHGQRGXFKp�þLQQRVWL
P QLþH�

3URYH WH�WDWR�]iNODGQt�QDVWDYHQt�G tYH�QHå�S LNURþtWH�QD�Y\VY WOHQt�VSHFLiOQtFK
IXQNFt��GRNRQFH�L�NG\å�9DãH�DSOLNDFH�SRåDGXMH�SRXåLWt�WDNRYêFK�VSHFLiOQtFK�IXQNFt
MDNR�MVRX�HQHUJHWLFN\�~VSRUQp� t]HQt��3,'� t]HQt��]DEUiQ Qt�QHåiGRXFtPX
]DVWDYHQt��ÄVWDOO³���QDVWDYHQt�QRVQp�IUHNYHQFH��GHWHNFH�S HNURþHQt��PRPHQWX�
kompenzace momentu, kompenzace skluzu. Podrobnosti viz Kapitola 6
5R]ãt HQi�þLQQRVW.

����3RþiWHþQt�QDVWDYHQt
• -VRX�SRåDGRYiQD�QiVOHGXMtFt�SRþiWHþQt�QDVWDYHQt

9êE U�]iND]X�]iSLVX�SDUDPHWUX���LQLFLDOL]DFH�SDUDPHWUX��Q������1DVWDYWH�Q����QD���WDN��åH
SDUDPHWU\�Q����Då�Q����PRKRX�EêW�QDVWDYHQ\�QHER�]REUD]HQ\�

9êE U� tGtFtKR�PyGX��Q������1DVWDYWH� tGtFt�PyG�QD� t]HQt�9�I�QHER�YHNWRURYp� t]HQt�SRGOH�GDQpKR
SRXåLWt�

������9êE U�]iND]X�]iSLVX�QDVWDYHQt�SDUDPHWUX��
inicializace parametru (n001)
• 1DVWDYWH�Q����QD���WDN��åH�SDUDPHWU\�Q����Då�Q����PRKRX�EêW�QDVWDYHQ\�QHER�]REUD]HQ\�

n001 9êE U�]iND]X�]iSLVX�SDUDPHWUX��
LQLFLDOL]DFH�SDUDPHWU

Registr 0101 Hex =P Q\�E KHP
þLQQRVWL

ne

Rozsah
nastavení

��Då�� Jednotka
nastavení

1 Standardní
nastavení

1

Poznámka: 7HQWR�SDUDPHWU�XPRå XMH�]iND]�]iSLVX�SDUDPHWU ��]P Q\�QDVWDYHQt�QHER�UR]VDKX
]REUD]HQt�SDUDPHWU �QHER�LQLFLDOL]XMH�YãHFKQ\�SDUDPHWU\�QD�MHMLFK�VWDQGDUGQt�KRGQRW\�
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Nastavené hodnoty
Hodnota Popis
0 =REUD]HQt�D�QDVWDYHQt�Q�����3DUDPHWU\�Q����Då�Q����PRKRX�EêW�SRX]H�]REUD]HQ\�
1 1DVWDYHQt�QHER�PRQLWRURYiQt�SDUDPHWU �Q����Då�Q���

(tj. nastavení skupiny funkcí 1)
2 1DVWDYHQt�QHER�PRQLWRURYiQt�SDUDPHWU �Q����Då�Q���

(tj. nastavení skupiny funkcí 1 a 2)
3 1DVWDYHQt�QHER�PRQLWRURYiQt�SDUDPHWU �Q����Då�Q���

�WM��QDVWDYHQt�VNXSLQ\�IXQNFt���Då���
4 1DVWDYHQt�QHER�PRQLWRURYiQt�SDUDPHWU �Q����Då�Q���

�WM��QDVWDYHQt�VNXSLQ\�IXQNFt���Då���
5 6WHMQi�þLQQRVW�MDNR����DOH�SRYHO�FKRG�MH�Y\MPXW�Y programovém módu
6 Vymazání chybového logu
8 ,QLFLDOL]DFH�SDUDPHWU �QD�VWDQGDUGQt�QDVWDYHQt�YH���GUiWRYp�VHNYHQFL
9 ,QLFLDOL]DFH�SDUDPHWU �YH���GUiWRYp�VHNYHQFL
10 3UR�86$��,QLFLDOL]DFH�SDUDPHWU �YH���GUiWRYp�VHNYHQFL��YL]�SR]QiPND�
11 3UR�86$��,QLFLDOL]DFH�SDUDPHWU �YH���GUiWRYp�VHNYHQFL��YL]�SR]QiPND�

Poznámka: Nastavená hodnota parametru n002 není inicializována nastavením n001 na 8,9,10 nebo
11.
.DåGê�]�QiVOHGXMtFtFK�SDUDPHWU �MH�LQLFLDOL]RYiQ�SRGOH�S HGQDVWDYHQpKR� tGtFtKR�PyGX�
6WDQGDUGQt�KRGQRWD�VH�P Qt�SRGOH� tGtFtKR�PyGX��3RGUREQRVWL�YL]�VWUDQD�����
Q�����VW HGQt�YêVWXSQt�IUHNYHQFH���Q�����QDS Wt�VW HGQt�YêVWXSQt�IUHNYHQFH���Q���
�PLQLPiOQt�YêVWXSQt�IUHNYHQFH���Q�����QDS Wt�PLQLPiOQt�YêVWXSQt�IUHNYHQFH���Q���
�þDVRYi�NRQVWDQWD�SULPiUQtKR�]SRåG Qt�NRPSHQ]DFH�PRPHQWX���Q�����]LVN�NRPSHQ]DFH
VNOX]X���Q�����þDVRYi�NRQVWDQWD�SULPiUQtKR�]SRåG Qt�NRPSHQ]DFH�VNOX]X�

������1DVWDYHQt� tGtFtKR�PyGX��Q����
• 0 QLþ��*�09�SUDFXMH�Y módu vektorovéKR� t]HQt�QHER�Y módu V/I��NWHUê�P åH�EêW�]YROHQ�SRGOH

dané aplikace.
• Tyto dva módy mají následující charakteristiky.

9HNWRURYp� t]HQt
3 L�YHNWRURYpP� t]HQt�P QLþ�Y\SRþtWiYi�YHNWRU�SUDFRYQtFK�SRGPtQHN�PRWRUX��7DN�MH�GRVDåHQR�L�����
YêVWXSQtKR�PRPHQWX�PRWRUX�S L�YêVWXSQt�IUHNYHQFL���+]��9HNWRURYp� t]HQt�SRVN\WXMH�OHSãt� t]HQt
YêNRQX�PRWRUX�QHå� t]HQt�9�I�D�XPRå XMH�SRWODþLW�IOXNWXDFH�U\FKORVWL�RWiþHQt�EH]�RKOHGX�QD�]P Q\
]iW åH��1RUPiOQ �QDVWDYXMWH�P QLþ�GR�WRKRWR�PyGX�
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tGtFt�PyG�9�f
7HQWR�PyG��NWHUê�VH�SRXåtYi�X�NRQYHQþQtFK�P QLþ �SUR�YãHREHFQp�SRXåLWt��MH�YKRGQê�SUR�QiKUDGX
NRQYHQþQtKR�PRGHOX�P QLþHP��*�09��SURWRåH�P QLþ�Y�WRPWR�PyGX�P åH�SUDFRYDW�EH]�RKOHGX�QD
NRQVWDQW\�PRWRUX��1DYtF��QDVWDYWH�P QLþ�GR�WRKRWR�PyGX��SRNXG�MH�P QLþ�S LSRMHQ�N�YtFH�QHå�MHdnomu
PRWRUX�QHER�NH�VSHFLiOQtP�PRWRU P��MDNR�MVRX�U\FKORE åQp�PRWRU\�

n002 9êE U� tGtFtKR�PyGX Registr 0102 Hex =P Q\�E KHP
þLQQRVWL

ne

Rozsah
nastavení

0 a 1 Jednotka
nastavení

1 Standardní
nastavení

0

Poznámka: 7HQWR�SDUDPHWU�MH�SRXåLW�SUR�YêE U� tGtFtKR�PyGX�P QLþH�

Hodnota Popis
0 tGtFt�PyG�9�f
1 tGtFt�PyG�±�YHNWRURYp� t]HQt��RWHY HQi�VP\þND�

Poznámka 1. 7HQWR�SDUDPHWU�QHQt�LQLFLDOL]RYiQ�QDVWDYHQtP�Q�����YêE U�]iND]X�]iSLVX�SDUDPHWUX��
LQLFLDOL]DFH�SDUDPHWUX��QD���QHER���SUR�LQLFLDOL]DFL�SDUDPHWUX��=DMLVW WH��DE\�]P QD
SDUDPHWUX�Q����QDVWDOD�S HG�]P QRX�PyGX� t]HQt�

Poznámka 2. .DåGê�]�QiVOHGXMtFtFK�SDUDPHWU �MH�LQLFLDOL]RYiQ�SRGOH� tGtFtKR�PyGX�QDVWDYHQpKR
v�WRPWR�SDUDPHWUX��6WDQGDUGQt�KRGQRWD�VH�P Qt�V� tGtFtP�PyGHP��3URWR�]DMLVW WH��DE\
QiVOHGXMtFt�SDUDPHWU\�E\O\�QDVWDYHQ\�SR�QDVWDYHQt� tGtFtKR�PyGX�Y n002.

Standardní hodnotaPara-
metr

Název
t]HQt�9�f

(nastavená hodnota: 0)
9HNWRURYp� t]HQt

(nastavená hodnota: 1)
n014 VW HGQt�YêVWXSQt�IUHNYHQFH 1,5 Hz 3,0 Hz
n015 QDS Wt�VW HGQt�YêVWXSQt�IUHNYHQFH 12,0 V (24,0 V) 11,0 V (22,0 V)
n016 minimální výstupní frekvence 1,5 Hz 1,0 Hz
n107 QDS Wt�PLQLPiOQt�YêVWXSQt�IUHNYHQFH 12,0 V (24,0 V) 4,3 V (8,6 V)
n104 þDVRYi�NRQVWDQWD�SULPiUQtKR

]SRåG Qt�NRPSHQ]DFH�PRPHQWX
0,3 s 0,2 s

n111 zisk kompenzace skluzu 0,0 1,0
n112 þDVRYi�NRQVWDQWD�SULPiUQtKR

]SRåG Qt�NRPSHQ]DFH�VNOX]X
2,0 s 0,2 s

Poznámka: Hodnoty v závorkách platí pro modely 400 V.
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����ýLQQRVW�S L�YHNWRURYpP� t]HQt

0 QLþ�S L�YHNWRURYpP� t]HQt�Y\SRþtWiYi�YHNWRU�SUDFRYQtFK�SRGPtQHN�PRWRUX��7DN�MH
PRåQp�GRViKQRXW�Då�������MPHQRYLWpKR�YêVWXSQtKR�PRPHQWX�S L�YêVWXSQt
IUHNYHQFL���+]��9HNWRURYp� t]HQt�SRVN\WXMH�YêNRQQ Mãt� t]HQt�PRWRUX�D�XPRå XMH
SRWODþLW�IOXNWXDFL�U\FKORVWL�RWiþHQt�EH]�RKOHGX�QD�]P Q\�]iW åH�
3UR�þLQQRVW�P QLþH�YH�YHNWRURYpP�PyGX� t]HQt�]DMLVW WH�QDVWDYHQt�QiVOHGXMtFtFK
SDUDPHWU �
n036 (jmenovitý proud motoru), n106 (jmenovitý skluz motoru), n107 (odpor vinutí
motoru), n110 (proud motoru naprázdno).

Nastavení jmenovitého proudu motoru (n036)
• Zkontrolujte štítek motoru a nastavte tento parametr na hodnotu jmenovitého proudu.
• 7HQWR�SDUDPHWU�MH�SRXåLW�MDNR�NRQVWDQWD�YHNWRURYpKR� t]HQt��3 HVY GþHWH�VH��åH�MH�WHQWR�SDUDPHWU

QDVWDYHQ�VSUiYQ ��7DWR�QDVWDYHQi�KRGQRWD�MH�WDNp�SRXåLWD�SUR�VWDQRYHQt�WHSORWQtFK�FKDUDNWHULVWLN
SUR�RFKUDQX�PRWRUX�S HG�S HK iWtP��6SUiYQ �QDVWDYHQi�KRGQRWD�FKUiQt�PRWRU�S HG�VSiOHQtP�
NWHUp�P åH�QDVWDW�SR�S HK iWt�PRWRUX�

n036 Jmenovitý proud motoru Registr 0124 Hex =P Q\�E KHP
þLQQRVWL

ne

Rozsah
nastavení

������Då���������MPHQRYLWpKR
YêVWXSQtKR�SURXGX�P QLþH

Jednotka
nastavení

0,1 A Standardní
nastavení

viz
pozná
mka

Poznámka: 6WDQGDUGQt�QDVWDYHQt�SUR�WHQWR�SDUDPHWU�MH�E åQi�KRGQRWD�MPHQRYLWpKR�SURXGX
PD[LPiOQ �SRXåLWHOQpKR�PRWRUX�

Nastavení jmenovitého skluzu motoru (n106)
• Nastavte jmenovitý skluz motoru do n106.
• 7HQWR�SDUDPHWU�MH�SRXåLW�MDNR�NRQVWDQWD�YHNWRURYpKR� t]HQt��3 HVY GþHWH�VH��åH�MH�WHQWR�SDUDPHWU

QDVWDYHQ�VSUiYQ ��7DWR�KRGQRWD�MH�WDNp�SRXåLWD�SUR�NRPSHQ]DFL�VNOX]X�

• 9\SRþW WH�KRGQRWX�MPHQRYLWpKR�VNOX]X�PRWRUX�]�MPHQRYLWp�IUHNYHQFH��+]��D�RWiþHN�motoru (rpm)
na štítku motoru podle následujícího vzorce.

-PHQRYLWê�VNOX]��+]�� �MPHQRYLWi�IUHNYHQFH��+]��±�RWiþN\��rpm=ot/min) [�SRþHW�SyO ������

n106 Jmenovitý skluz motoru Registr 016A Hex =P Q\�E KHP
þLQQRVWL

ano

Rozsah
nastavení

����Då�������+]� Jednotka
nastavení

0,1 Hz Standardní
nastavení

viz
pozná
mka

Poznámka: 6WDQGDUGQt�QDVWDYHQt�SUR�WHQWR�SDUDPHWU�MH�E åQi�KRGQRWD�VNOX]X�PD[LPiOQ
SRXåLWHOQpKR�PRWRUX�
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1DVWDYHQt�RGSRUX�YLQXWt�PRWRUX�SURWL�QXORYpPX�YRGLþL��Q����
• 1DVWDYWH�WHQWR�SDUDPHWU�QD�SRORYLQX�RGSRUX�Ii]H�±�QXORYê�YRGLþ�PRWRUX�QHER�RGSRUX�Ii]H�±�Ii]H�

• .RQWDNWXMWH�YêUREFH�PRWRUX�SUR�]MLãW Qt�YêãH�XYHGHQpKR�RGSRUX�

• 7HQWR�SDUDPHWU�MH�SRXåLW�MDNR�NRQVWDQWD�YHNWRURYpKR� t]HQt��3 HVY GþHWH�VH��åH�MH�WHQWR�SDUDPHWU
QDVWDYHQ�VSUiYQ �

n107 Odpor fáze motoru – nulový
YRGLþ

Registr 016B Hex =P Q\�E KHP
þLQQRVWL

ne

Rozsah
nastavení

����Då��������Ω) Jednotka
nastavení

viz poznámka
1

Standardní
nastavení

viz po-
známka
2

Poznámka 1. Hodnota bude nastavována v�S tU VWFtFK�SR�������Ω��SRNXG�MH�RGSRU�PHQãt�QHå����Ω a
v�S tU VWFtFK������Ω, pokud je odpor 10 Ω�QHER�Y Wãt�

Poznámka 2. 6WDQGDUGQt�QDVWDYHQt�SUR�WHQWR�SDUDPHWU�MH�E åQê�RGSRU�Ii]H�±�QXORYê�YRGLþ�PD[LPiOQ
SRXåLWHOQpKR�PRWRUX�

Nastavení proudu motorem naprázdno (n110)
• Nastavte proud motoru naprázdno v�SURFHQWHFK�Y]WDåHQêFK�N�MPHQRYLWpPX�SURXGX�P QLþH�MDNR

100 %.
• .RQWDNWXMWH�YêUREFH�PRWRUX�SUR�]MLãW Qt�SURXGX�PRWRUHP�QDSUi]GQR�

• 7HQWR�SDUDPHWU�MH�SRXåLW�MDNR�NRQVWDQWD�YHNWRURYpKR� t]HQt��3 HVY GþHWH�VH��åH�MH�WHQWR�SDUDPHWU
QDVWDYHQ�VSUiYQ ��7DWR�QDVWDYHQi�KRGQRWD�MH�WDNp�SRXåLWD�SUR�NRPSHQ]DFL�VNOX]X�

n110 Proud motoru naprázdno Registr 016E Hex =P Q\�E KHP
þLQQRVWL

ne

Rozsah
nastavení

��Då������� Jednotka
nastavení

1 % Standardní
nastavení

viz po-
známka

Poznámka: 6WDQGDUGQt�QDVWDYHQt�SUR�WHQWR�SDUDPHWU�MH�E åQi�KRGQRWD�SURXGX�QDSUi]GQR�PD[LPiOQ
SRXåLWHOQpKR�PRWRUX�
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����ýLQQRVW�S L� t]HQt�9�f

7HQWR�PyG��NWHUê�VH�SRXåtYi�X�NRQYHQþQtFK�P QLþ �SUR�YãHREHFQp�SRXåLWt��MH
YKRGQê�SUR�QiKUDGX�NRQYHQþQtKR�PRGHOX�P QLþHP��*�09��SURWRåH�P QLþ�Y tomto
PyGX�P åH�SUDFRYDW�EH]�RKOHGX�QD�NRQVWDQW\�PRWRUX��1DYtF��QDVWDYWH�P QLþ�GR
WRKRWR�PyGX��SRNXG�MH�N�P QLþL�S LSRMHQR�YtFH�PRWRU �QHER�VSHFLiOQt�PRWRU\��MDNR
MVRX�U\FKORE åQp�PRWRU\�
3UR�þLQQRVW�P QLþH�Y� tGtFtP�PyGX�9�I�VH�S HVY GþHWH��åH�Q����MH�QDVWDYHQ�QD
MPHQRYLWê�SURXG�PRWRUX�D�Q����Då�Q����MVRX�QDVWDYHQ\�QD�Y]RUHN�9�f.

5-3-1 Nastavení jmenovitého proudu motoru (n036)
• Zkontrolujte štítek motoru a nastavte tento parametr na hodnotu jmenovitého proudu.
• 7DWR�QDVWDYHQi�KRGQRWD�MH�WDNp�SRXåLWD�SUR�VWDQRYHQt�HOHNWURQLFNêFK�WHSORWQtFK�FKDUDNWHULVWLN�SUR

RFKUDQX�PRWRUX�S HG�S HK iWtP��6SUiYQ �QDVWDYHQi�KRGQRWD�FKUiQt�PRWRU�S HG�VSiOHQtP��NWHUp
P åH�QDVWDW�SR�S HK iWt�PRWRUX�

n036 Jmenovitý proud motoru Registr 0124 Hex =P Q\�E KHP
þLQQRVWL

ne

Rozsah
nastavení

������Då����������$��MPHQRYLWpKR
YêVWXSQtKR�SURXGX�P QLþH

Jednotka
nastavení

0,1 A Standardní
nastavení

viz po-
známka
1

Poznámka 1. �6WDQGDUGQt�QDVWDYHQt�SUR�WHQWR�SDUDPHWU�MH�E åQi�KRGQRWD�MPHQRYLWpKR�SURXGX
PD[LPiOQ �SRXåLWHOQpKR�PRWRUX�

Poznámka 2. 'HWHNFH�S HWtåHQt�PRWRUX��OL1) je zablokována nastavením tohoto parametru na 0,0.

������1DVWDYHQt�9�)�N LYN\��Q����Då�Q����
• 1DVWDYWH�N LYNX�9�I�WDN��DE\�YêVWXSQt�PRPHQW�PRWRUX�E\O�QDVWDYHQ�QD�SRåDGRYDQê�PRPHQW

]iW åH�

• 0 QLþ��*�09�]DKUQXMH�Y�VRE �IXQNFL�DXWRPDWLFNpKR�]YêãHQt�PRPHQWX��3URWR�P åH�EêW�GRVDåHQR
PD[LPiOQtKR�PRPHQWX�������QD�YêVWXSX�S L���+]�EH]�]P Q\�VWDQGDUGQtFK�QDVWDYHQt�
Zkontrolujte systém ve zkušebním provozu a ponechejte standardní nastavení taková jaká jsou,
SRNXG�QHSRåDGXMHWH�]P Q\�Y charakteristice.

n011 Maximální frekvence (FMAX) Registr 010B Hex =P Q\�E KHP
þLQQRVWL

ne

Rozsah
nastavení

�����Då��������+]� Jednotka
nastavení

0,1 Hz Standardní
nastavení

60,0
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n012 0D[LPiOQt�QDS Wt��90$;� Registr 010C Hex =P Q\�E KHP
þLQQRVWL

ne

Rozsah
nastavení

����Då�������>����Då������@��9� Jednotka
nastavení

0,1 V Standardní
nastavení

200,0
[400,0]

n013 )UHNYHQFH�PD[LPiOQtKR�QDS Wt
(FA)

Registr 010D Hex =P Q\�E KHP
þLQQRVWL

ne

Rozsah
nastavení

����Då��������+]� Jednotka
nastavení

0,1 Hz Standardní
nastavení

60,0

n014 6W HGQt�YêVWXSQt�IUHNYHQFH��)%� Registr 010E Hex =P Q\�E KHP
þLQQRVWL

ne

Rozsah
nastavení

����Då��������+]� Jednotka
nastavení

0,1 Hz Standardní
nastavení

1,5

n015 1DS Wt�VW HGQt�YêVWXSQt
frekvence (VC)

Registr 010F Hex =P Q\�E KHP
þLQQRVWL

ne

Rozsah
nastavení

����Då�������>����Då������@��9� Jednotka
nastavení

0,1 V Standardní
nastavení

12,0
[24,0]

n016 Minimální výstupní frekvence
(FMIN)

Registr 0110 Hex =P Q\�E KHP
þLQQRVWL

ne

Rozsah
nastavení

����Då�������+]� Jednotka
nastavení

0,1 Hz Standardní
nastavení

1,5

n017 1DS Wt�PLQLPiOQt�YêVWXSQt
frekvence (VMIN)

Registr 0111 Hex =P Q\�E KHP
þLQQRVWL

ne

Rozsah
nastavení

����Då������>����Då������@��9� Jednotka
nastavení

0,1 V Standardní
nastavení

12,0
[24,0]

Poznámka: Hodnoty v�KUDQDWêFK�]iYRUNiFK�>�@�XUþXMt�KRGQRW\�SUR�P QLþH�W tG\�����9�

Poznámka 1. Nastavte parametry tak, aby
E\O\�VSOQ Q\�QiVOHGXMtFt
podmínky:
n016 ≤ n014 < n013 ≤ n011

Poznámka 2. Hodnota nastavená v n015
bude ignorována, pokud
parametry n016 a n014 mají
stejnou hodnotu.
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• =iW å�RV\�YH�YHUWLNiOQtP�VP UX�QHER�]iW å�V�Y\VRNêP�YQLW QtP�W HQtP�PRKRX�SRåDGRYDW�YHONê
PRPHQW�S L�Qt]Np�U\FKORVWL��3RNXG�MH�PRPHQW�S L�Qt]Np�U\FKORVWL�QHGRVWDWHþQê��SDN�]Y\ãWH�QDS Wt
v�UR]VDKX�Qt]NêFK�U\FKORVWt�RWiþHQt�R���9 za S HGSRNODGX��åH�QHQt�GHWHNRYiQR�S HWtåHQt��OL1
nebo 2/����3RNXG�MH�S HWtåHQt�GHWHNRYiQR��VQLåWH�QDVWDYHQRX�KRGQRWX�QHER�XYDåXMWH�R�SRXåLWt
P QLþH�V vyšším výkonem.

• 3RåDGRYDQê�PRPHQW�YHQWLOiWRU �QHER� t]HQt�þHUSDGHO�Y]U VWi�Y�]iYLVORVWL�QD�þWYHUFL�U\FKORVWL.
Nastavením kvadratického vzorce V/I�SUR�]YêãHQt�QDS Wt�Y�UR]VDKX�Qt]NêFK�RWiþHN�EXGH�Y]U VWDW
VSRW HED�V\VWpPX�



=iNODGQt�þLQQRVW Kapitola 5

5-10

5-4 Nastavení módu místní / dálkový

0 QLþ��*�09�SUDFXMH�Y místním nebo dálkovém módu. Následující popis
SRVN\WXMH�LQIRUPDFH�R�W FKWR�PyGHFK�D�]S VREHFK�MHMLFK�YêE UX�

Základní koncepce
0yG�þLQQRVWL Základní koncepce Popis

místní (local) V tomto módu pracuje
P QLþ�Y systému nezávisle
D�WDN�P åH�EêW�WDNp
nezávisle ovládán.

Povel k�þLQQRVWL�

=DþtQi�WODþtWNHP�581�QD�GLJLWiOQtP�RSHUiWRUX�D�NRQþt
WODþtWNHP�6723�5(6(7�

5HIHUHQþQt�IUHNYHQFH�

Nastavte na digitálním operátoru nebo nastavitelem
FREQ.
1DVWDYWH�YêE UHP�UHIHUHQþQt�IUHNYHQFH�Y místním módu
v n007.

dálkový
(remote)

0 QLþ�SUDFXMH�Y systému
SRGOH� tGtFtKR�VLJQiOX
hostitelského regulátoru.

Povely k�þLQQRVWL�
9ROLWHOQp�]H�þW\ �W\S �D�QDVWDYHQp�Y n003.
5HIHUHQþQt�IUHNYHQFH�
Volitelné z�GHVHWL�W\S �D�QDVWDYHQp�Y n004.

0HWRG\�YêE UX�PtVWQt���GiONRYê
• 3UR�QDVWDYHQt�P QLþH�GR�PtVWQtKR�QHER�GiONRYpKR�PyGX�MVRX�GRVWXSQp�QiVOHGXMtFt�GY �PHWRG\�

• =YROWH�PyG�SRPRFt�WODþtWHN�/2�5(�QD�GLJLWiOQtP�RSHUiWRUX�

• Nastavte jeden z PXOWLIXQNþQtFK�YVWXS ���Då����Q����Då�Q�����QD����SUR�QDVWDYHQt�P QLþH�GR
PtVWQtKR�PyGX�VH�]DSQXWêP�YVWXSHP� t]HQt�

Poznámka: 3RNXG�MH�YêãH�XYHGHQp�QDVWDYHQt�SURYHGHQR��YêE U�PyGX�EXGH�PRåQê�SRPRFt
PXOWLIXQNþQtKR�YVWXSX��DOH�QH�SRPRFt�GLJLWiOQtKR�RSHUiWRUX�
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����9êE U� tGtFtKR�SRYHOX

1iVOHGXMtFt�SRSLV�SRVN\WXMH�LQIRUPDFH�R�WRP��MDN�YORåLW� tGtFt�SRYHO\�SUR�VSXãW Qt�D
]DVWDYHQt�QHER�]P QX�VP UX�RWiþHQt�PRWRUX�

-VRX�GRVWXSQp�GY �PHWRG\�YVWXSQtFK�SRYHO ��9\EHUWH�MHGHQ�] nich podle aplikace.

9êE U�RSHUDþQtKR�PyGX��Q����
• =YROWH�PHWRGX�YVWXSX�RSHUDþQtKR�PyGX�SUR�UR]E K�QHER�]DVWDYHQt�P QLþH�

• 1iVOHGXMtFt�PHWRGX�O]H�SRXåtW�SRX]H�Y�GiONRYpP�PyGX��3RYHO�P åH�EêW�YORåHQ�SRPRFt�sekvece
WODþtWHN�QD�GLJLWiOQtP�RSHUiWRUX�

n003 9êE U� tGtFtKR�SRYHOX Registr 0103 Hex =P Q\�E KHP
þLQQRVWL

ne

Rozsah
nastavení

��Då�� Jednotka
nastavení

1 Standardní
nastavení

0

Nastavené hodnoty
Hodnota Popis
0 7ODþtWND�581�D�6723�5(6(7�QD�GLJLWiOQtP�RSHUiWRUX�MVRX�RGEORNRYiQD�
1 0XOWLIXQNþQt�YVWXS�YH���YRGLþRYp�QHER���YRGLþRYp�VHNYHQFL�SURVW HGQLFWYtP�VYRUHN

tGtFtKR�REYRGX�MH�RGEORNRYiQ�
2 Komunikace RS-422/485 je odblokována.
3 Vstup z�YROLWHOQp�NRPXQLNDþQt�MHGQRWN\�CompoBus/D je odblokován.

9êE U�IXQNFH�WODþtWND�6723�5(6(7��Q����
• .G\å�SDUDPHWU�Q����QHQt�QDVWDYHQ�QD����QDVWDYWH��]GD�SRXåtYiWH�QHER�QHSRXåtYiWH�WODþtWNR

6723�5(6(7�GLJLWiOQtKR�RSHUiWRUX�SUR�]DVWDYHQt�P QLþH�Y dálkovém módu. V místní módu je
WODþtWNR�6723�5(6(7�YåG\�RGEORNRYiQR�EH]�RKOHGX�QD�QDVWDYHQt�Y n003.

n007 9êE U�IXQNFH�WODþtWND�6723 Registr 0107 Hex =P Q\�E KHP
þLQQRVWL

ne

Rozsah
nastavení

0 a 1 Jednotka
nastavení

1 Standardní
nastavení

0

Nastavené hodnoty
Hodnota Popis
0 7ODþtWNR�6723�5(6(7�QD�GLJLWiOQtP�RSHUiWRUX�MH�RGEORNRYiQR�
1 7ODþtWNR�6723�5(6(7�QD�GLJLWiOQtP�RSHUiWRUX�MH�]DEORNRYiQR�
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����1DVWDYHQt�UHIHUHQþQt�IUHNYHQFH

������1DVWDYHQt�UHIHUHQþQt�IUHNYHQFH

1iVOHGXMtFt�SRSLV�SRVN\WXMH�LQIRUPDFH�R�WRP��MDN�QDVWDYLW�UHIHUHQþQt�IUHNYHQFL
v�P QLþL��0HWRGX�Y\EHUWH�SRGOH�RSHUDþQtKR�PyGX�

Dálkový mód: Vyberte a nastavte jednu z�GHVHWL�UHIHUHQþQtFK�IUHNYHQFt�Y n004.

Místní mód: 9\EHUWH�D�QDVWDYWH�MHGQX�]H�GYRX�UHIHUHQþQtFK�IUHNYHQFt�Y n008.

9êE U�UHIHUHQþQt�IUHNYHQFH��Q�����Y dálkovém módu
• 9\EHUWH�YVWXSQt�PHWRGX�UHIHUHQþQtFK�IUHNYHQFt�Y dálkovém módu.
• V�GiONRYpP�PyGX�MH�GRVWXSQêFK�S W�UHIHUHQþQtFK�IUHNYHQFt��9\EHUWH�MHGQX�] nich v závislosti na

aplikaci.

n004 9êE U�UHIHUHQþQt�IUHNYHQFH Registr 0104 Hex =P Q\�E KHP
þLQQRVWL

ne

Rozsah
nastavení

��Då�� Jednotka
nastavení

1 Standardní
nastavení

0

Nastavené hodnoty
Hodnota Popis
0 Nastavení nastavitele frekvence na digitálním operátoru jsou odblokována (viz poznámka

1)
1 5HIHUHQþQt�IUHNYHQFH����Q�����MH�RGEORNRYiQD�
2 tGtFt�VYRUND�UHIHUHQþQt�IUHNYHQFH��SUR�YVWXS���Då����9��MH�RGEORNRYiQD��YL]�SR]QiPND���
3 tGtFt�VYRUND�UHIHUHQþQt�IUHNYHQFH��SUR�SURXGRYê�YVWXS���Då����mA) je odblokována (viz

poznámka 3)
4 tGtFt�VYRUND�UHIHUHQþQt�IUHNYHQFH��SUR�SURXGRYê�YVWXS���Då����mA) je odblokována (viz

poznámka 3)
5 tGtFt�impulzní vstup je odblokován.
6 5HIHUHQþQt�IUHNYHQFH�������+H[��SURVW HGQLFWYtP�NRPXQLNDFH�MH�RGEORNRYiQD�
7 0XOWLIXQNþQt�YVWXS�DQDORJRYpKR�QDS Wt����Då����9��MH�RGEORNRYiQ��7RWR�QDVWDYHQt�QHQt

SRåDGRYiQR��SRNXG�QHMVRX�S L�3,'� t]HQt�SRåDGRYiQ\�GYD�DQDORJRYp�YVWXS\�
8 0XOWLIXQNþQt�YVWXS�DQDORJRYpKR�SURXGX����Då����mA) je odblokován. Toto nastavení není

SRåDGRYiQR��SRNXG�QHMVRX�S L�3,'� t]HQt�SRåDGRYiQ\�GYD�DQDORJRYp�YVWXS\�
9 9VWXS�UHIHUHQþQt�IUHNYHQFH�]�NRPXQLNDþQt�MHGQRWN\�CompoBus/D je odblokován.

Poznámka 1. 0D[LPiOQt�IUHNYHQFH��)0$;��MH�QDVWDYHQD��NG\å�nastavitel frekvence je nastaven na
MAX.
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Poznámka 2. Maximální frekvence (FMAX) je nastavena  vstupem 10 V.
Poznámka 3. Maximální frekvence (FMAX) je nastavena  vstupem 20 P$�]D�S HGSRNODGX��åH�SW2 na

t]HQt�3&%�MH�S HSQXW�] V na I.
Poznámka 4. 1DVWDYWH�Q����QD�P tWNR�IUHNYHQFH�impulzního vstupu, které je ekvivalentní maximální

frekvenci (FMAX).

• 5HIHUHQþQt�IUHNYHQFH�QDVWDYHQi�Y�Q����S VREt�MDNR�UHIHUHQþQt�IUHNYHQFH����NG\å�MH�P QLþ
v PXOWLNURNRYp�U\FKORVWQt�þLQQRVWL��+RGQRW\�QDVWDYHQp�Y�Q����Då�Q����D�Q����Då�Q����SUR
UHIHUHQþQt�IUHNYHQFL���Då���MVRX�RGEORNRYiQ\�

9êE U�UHIHUHQþQt�IUHNYHQFH��Q�����Y místním módu
• 9\EHUWH�PHWRGX�YVWXSX�UHIHUHQþQt�IUHNYHQFH�Y místním módu.
• V�PtVWQtP�PyGX�MVRX�GRVWXSQp�GY �UHIHUHQþQt�IUHNYHQFH��9\EHUWe jednu z nich v závislosti na

aplikaci.

n008 9êE U�UHIHUHQþQt�IUHNYHQFH Registr 0108 Hex =P Q\�E KHP
þLQQRVWL

ne

Rozsah
nastavení

0 a 1 Jednotka
nastavení

1 Standardní
nastavení

0

Nastavené hodnoty
Hodnota Popis
0 Nastavení nastavitele frekvence na digitálním operátoru jsou odblokována (viz poznámka

1)
1 6HNYHQFH�WODþtWHN�QD�GLJLWiOQtP�RSHUiWRUX�MH�RGEORNRYiQD��YL]�SR]QiPND���

Poznámka 1. 0D[LPiOQt�IUHNYHQFH��)0$;��MH�QDVWDYHQD��NG\å�nastavitel frekvence je nastaven na
MAX.

Poznámka 2. 5HIHUHQþQt�IUHNYHQFH�P åH�EêW�QDVWDYHQD�VHNYHQFt�WODþtWHN��SRNXG�VYtWt�LQGLNiWRU�)5()�
QHER�QDVWDYHQtP�KRGQRW\�Q����SUR�UHIHUHQþQt�IUHNYHQFL����9�NDåGpP�S tSDG �KRGQRWD
je nastavena v n024.

������+RUQt�D�GROQt�OLPLW�UHIHUHQþQt�IUHNYHQFH

%H]�RKOHGX�QD�PHWRGX�RSHUDþQtKR�PyGX�D�YVWXSX�UHIHUHQþQt�IUHNYHQFH�PRKRX�EêW
QDVWDYHQ\�KRUQt�D�GROQt�OLPLW�UHIHUHQþQt�IUHNYHQFH�

1DVWDYHQt�KRUQtKR�D�GROQtKR�OLPLWX�UHIHUHQþQt�IUHNYHQFH��Q����D
n034)

• 1DVWDYWH�KRUQt�D�GROQt�OLPLW�UHIHUHQþQt�IUHNYHQFH�MDNR�SURFHQWD�Y]WDåHQi�N maximální frekvenci
jako 100 %.
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n033 +RUQt�OLPLW�UHIHUHQþQt�IUHNYHQFH Registr 0121 Hex =P Q\�E KHP
þLQQRVWL

ne

Rozsah
nastavení

����Då������
(maximální frekvence = 100 %)

Jednotka
nastavení

1 % Standardní
nastavení

100

n034 'ROQt�OLPLW�UHIHUHQþQt�IUHNYHQFH Registr 0122 Hex =P Q\�E KHP
þLQQRVWL

ne

Rozsah
nastavení

����Då������
(maximální frekvence = 100 %)

Jednotka
nastavení

1 % Standardní
nastavení

0

Poznámka: 3RNXG�Q����MH�QDVWDYHQ�QD�KRGQRWX�QLåãt�QHå�PLQLPiOQt�YêVWXSQt�IUHNYHQFH��)0,1��
P QLþ�QHEXGH�PtW�YêVWXS��NG\å�UHIHUHQþQt�IUHNYHQFH�MH�QLåãt�QHå�PLQLPiOQt�YêVWXSQt�IUHNYHQFH�S L
zapnutém vstupu.

5-6-3 Nastavení analogového vstupu

6H t]HQt�YVWXSQtFK�VYRUHN�P åH�EêW�SRW HEQp�SUR�]DGiQt�DQDORJRYp�UHIHUHQþQt
IUHNYHQFH��3 LWRP�SRXåLMWH�QiVOHGXMtFt�SDUDPHWU\�SUR�VH t]HQt�SDUDPHWU �]LVNX�
S HGS Wt�D�þDVRYp�NRQVWDQW\�ILOWUX�

6H t]HQt�VYRUN\�)5�SUR�YVWXS�UHIHUHQþQt�IUHNYHQFH

• 1DVWDYHQt�]LVNX�D�S HGS Wt��Q����D�Q����

• 1DVWDYWH�YVWXSQt�FKDUDNWHULVWLN\�DQDORJRYp�UHIHUHQþQt�IUHNYHQFH�Y�Q�����SUR�]LVN�UHIHUHQþQt
IUHNYHQFH��D�Q�����SUR�S HGS Wt�UHIHUHQþQt�IUHNYHQFH��

• Nastavte frekvenci maxima analogového vstupu (10 V nebo 20 mA) v n060 jako procento
Y]WDåHQp�N maximální frekvenci jako 100 %.

3 tNODG��3UR�GRVDåHQt�PD[LPiOQt�IUHNYHQFH�S L���9�QDVWDYWH�KRGQRWX�QD��������SURWRåe vstup
10 V je 200 % maximální frekvence.

• Nastavte frekvenci minima analogového vstupu (0 V, 0 mA nebo 4 mA) v n061 jako procento
Y]WDåHQp�N maximální frekvenci jako 100 %.

3 tNODG��3UR�GRVDåHQt�YêVWXSX������PD[LPiOQt�IUHNYHQFH�S L���9 nastavte hodnotu na 50 %.

n060 =LVN�UHIHUHQþQt�IUHNYHQFH Registr 013C Hex =P Q\�E KHP
þLQQRVWL

ano

Rozsah
nastavení

����Då������
(maximální frekvence = 100 %)

Jednotka
nastavení

1 % Standardní
nastavení

100

n061 3 HGS Wt�UHIHUHQþQt�IUHNYHQFH Registr 013D Hex =P Q\�E KHP
þLQQRVWL

ano

Rozsah
nastavení

������Då�����
(maximální frekvence = 100 %)

Jednotka
nastavení

1 % Standardní
nastavení

0
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• 1DVWDYHQt�þDVRYp�NRQVWDQW\�ILOWUX��Q����

• 3UR�YVWXS�DQDORJRYp�UHIHUHQþQt�KRGQRW\�P åH�EêW�QDVWDYHQ�GLJLWiOQt�ILOWU�VH�]SRåG QtP�SUYQtKR
iGX�

• 7RWR�QDVWDYHQt�MH�LGHiOQt��SRNXG�VH�DQDORJRYê�YVWXSQt�VLJQiO�U\FKOH�P Qt�QHER�MH�RYOLYQ Q
rušením.

• ýtP�Y Wãt�MH�QDVWDYHQi�KRGQRWD��WtP�SRPDOHMãt�EXGH�RGH]YD�

n062 ýDVRYi�NRQVWDQWD�ILOWUX
DQDORJRYp�UHIHUHQþQt�IUHNYHQFH

Registr 013E Hex =P Q\�E KHP
þLQQRVWL

ne

Rozsah
nastavení

�����Då�������VHF� Jednotka
nastavení

0,01 s Standardní
nastavení

0,10

6H t]HQt�PXOWLIXQNþQtKR�DQDORJRYpKR�QDS RYpKR�YVWXSX

• 1DVWDYHQt�]LVNX�D�S HGS Wt�PXOWLIXQNþQtKR�DQDORJRYpKR�QDS RYpKR�YVWXSX
(n068 a n069)

• Nastavte vstupní charakteristiky PXOWLIXQNþQtKR�DQDORJRYpKR�QDS Wt�Y n068 (pro zisk
PXOWLIXQNþQtKR�DQDORJRYpKR�QDS RYpKR�YVWXSX��D�Q�����SUR�S HGS Wt�PXOWLIXQNþQtKR
DQDORJRYpKR�QDS RYpKR�YVWXSX��

• Nastavte frekvenci maxima analogového vstupu (10 V) v n068 jako procHQWR�Y]WDåHQp
k maximální frekvenci jako 100 %.

• Nastavte frekvenci minima analogového vstupu (0 V) v�Q����MDNR�SURFHQWR�Y]WDåHQp�N maximální
frekvenci jako 100 %.

n068 Zisk PXOWLIXQNþQtKR
DQDORJRYpKR�QDS RYpKR
vstupu

Registr 0144 Hex =P Q\�E KHP
þLQQRVWL

ano

Rozsah
nastavení

�������Då������
(maximální frekvence = 100 %)

Jednotka
nastavení

1 % Standardní
nastavení

100

n069 3 HGS Wt�PXOWLIXQNþQtKR
DQDORJRYpKR�QDS RYpKR
vstupu

Registr 0145 Hex =P Q\�E KHP
þLQQRVWL

ano

Rozsah
nastavení

�������Då������
(maximální frekvence = 100 %)

Jednotka
nastavení

1 % Standardní
nastavení

0

• 1DVWDYHQt�þDVRYp�NRQVWDQW\�ILOWUX�PXOWLIXQNþQtKR�DQDORJRYpKR�QDS RYpKR
vstupu (n070)

• 3RXåLMWH�WHQWR�SDUDPHWU�SUR�QDVWDYHQt�]SRåG Qt�SUYQtKR� iGX�GLJLWiOQtKR�ILOWUX�SUR�PXOWLIXQNþQt
DQDORJRYê�QDS RYê�YVWXS�

• 1DVWDYHQt�WRKRWR�SDUDPHWUX�MH�HIHNWLYQt�SUR�KODGNRX�þLQQRVW�P QLþH��SRNXG�VH�DQDORJRYê�YVWXSQt
VLJQiO�U\FKOH�P Qt�QHER�MH�RYOLYQ Q�UXãHQtP�

• ýtP�Y Wãt�MH�QDVWDYHQi�KRGQRWD��WtP�SRPDOHMãt�EXGH�RGH]YD�
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n070 ýDVRYi�NRQVWDQWD�ILOWUX
PXOWLIXQNþQtKR�DQDORJRYpKR
QDS RYpKR�YVWXSX

Registr 0146 Hex =P Q\�E KHP
þLQQRVWL

ano

Rozsah
nastavení

�����Då�������VHF� Jednotka
nastavení

0,01 s Standardní
nastavení

0,10

6H t]HQt�PXOWLIXQNþQtKR�DQDORJRYpKR�SURXGRYpKR�YVWXSX

• 1DVWDYHQt�]LVNX�D�S HGS Wt�PXOWLIXQNþQtKR�DQDORJRYpKR�SURXGRYpKR�YVWXSX
(n071 a n072)

• Nastavte vstupní charakteristiky PXOWLIXQNþQtKR�DQDORJRYpKR�SURXGX�Y n071 (pro zisk
PXOWLIXQNþQtKR�DQDORJRYpKR�SURXGRYpKR�YVWXSX��D�Q�����SUR�S HGS Wt�PXOWLIXQNþQtKR
analogového proudového vstupu).

• Nastavte frekvenci maxima analogového vstupu (20 mA) v�Q����MDNR�SURFHQWR�Y]WDåHQp
k maximální frekvenci jako 100 %.

• Nastavte frekvenci minima analogového vstupu (4 mA) v�Q����MDNR�SURFHQWR�Y]WDåHQp
k maximální frekvenci jako 100 %.

n071 Zisk PXOWLIXQNþQtKR
analogového proudového
vstupu

Registr 0147 Hex =P Q\�E KHP
þLQQRVWL

ano

Rozsah
nastavení

�������Då������
(maximální frekvence = 100 %)

Jednotka
nastavení

1 % Standardní
nastavení

100

n072 3 HGS Wt�PXOWLIXQNþQtKR
analogového proudového
vstupu

Registr 0148 Hex =P Q\�E KHP
þLQQRVWL

ano

Rozsah
nastavení

�������Då������
(maximální frekvence = 100 %)

Jednotka
nastavení

1 % Standardní
nastavení

0

• 1DVWDYHQt�þDVRYp�NRQVWDQW\�ILOWUX�PXOWLIXQNþQtKR�DQDORJRYpKR�SURXGRYpKR
vstupu (n073)

• 3RXåLMWH�WHQWR�SDUDPHWU�SUR�QDVWDYHQt�]SRåG Qt�SUYQtKR� iGX�GLJLWiOQtKR�ILOWUX�SUR�PXOWLIXQNþQt
analogový proudový vstup.

• 1DVWDYHQt�WRKRWR�SDUDPHWUX�MH�HIHNWLYQt�SUR�KODGNRX�þLQQRVW�P QLþH��SRNXG�VH�DQDORJRYê�YVWXSQt
VLJQiO�U\FKOH�P Qt�QHER�MH�RYOLYQ Q�UXãHQtP�

• ýtP�Y Wãt�MH�QDVWDYHQi�KRGQRWD��WtP�SRPDOHMãt�EXGH�RGH]YD�

n073 ýDVRYi�NRQVWDQWD�ILOWUX
PXOWLIXQNþQtKR�DQDORJRYpKR
proudového vstupu

Registr 0149 Hex =P Q\�E KHP
þLQQRVWL

ano

Rozsah
nastavení

�����Då�������VHF� Jednotka
nastavení

0,01 s Standardní
nastavení

0,10
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������1DVWDYHQt�UHIHUHQþQt�IUHNYHQFH�SRPRFt�VHNYHQFH
WODþtWHN

1iVOHGXMtFt�SRSLV�SRVN\WXMH�LQIRUPDFL�R�SDUDPHWUHFK�Y]WDåHQêFK�QD�QDVWDYHQt
UHIHUHQþQt�IUHNYHQFH�SRPRFt�VHNYHQFH�WODþtWHN�QD�GLJLWiOQtP�RSHUiWRUX�

1DVWDYHQt�UHIHUHQþQt�IUHNYHQFH���YêE U�GHVHWLQQpKR�PtVWD��Q����
• V�SDUDPHWUX�Q����QDVWDYWH�MHGQRWNX�UHIHUHQþQt�IUHNYHQFH�D�IUHNYHQþQ �]iYLVOêFK�KRGQRW��NWHUp

mají být nastaveny nebo monitorovány pomocí digitálního operátoru.
• +RGQRWD�UHIHUHQþQt�IUHNYHQFH�EXGH�QDVWDYHQD�Y�S tU VWFtFK�SR������+]��SRNXG�MH�IUHNYHQFH�QLåãt

QHå�����+]�D�Y�S tU VWFtFK�SR�����+]��SRNXG�MH�IUHNYHQFH�����+]�QHER�Y\ããt�

n035 1DVWDYHQt�UHIHUHQþQt�IUHNYHQFH��
YêE U�GHVHWLQQpKR�PtVWD

Registr 0123 Hex =P Q\�E KHP
þLQQRVWL

ne

Rozsah
nastavení

��Då����� Jednotka
nastavení

1 Standardní
nastavení

0

Nastavené hodnoty
Hodnota Popis
0 0pQ �QHå�����+]��S tU VWN\������+]

����+]�D�YtFH��S tU VWN\�����+]
1 3 tU VWN\��������PD[��IUHNYHQFH���������
��Då��� 3 tU VWHN���RW�PLQ��SRþHW�SyO �PRWRUX�
���Då
3999

Nastavení jednotky
+RGQRWD��NWHUi�Pi�EêW�QDVWDYHQD�QHER�PRQLWRURYiQD�S L�PD[��IUHNYHQFL

������������������������W L�þtVOLFH
                        desetinné místo

Poznámka: 1DS tNODG�SUR�]REUD]HQt�������QDVWDYWH�KRGQRWX�QD�������YL]�SR]QiPND�

Poznámka: -HGQRWND�QDVWDYHQt�NDåGpKR�SDUDPHWUX�D�SRORåHN�PRQLWRURYiQt�QtåH�VH�P Qt
s desetinným místem.

Parametry
Q����Då�Q�����5HIHUHQþQt�IUHNYHQFH���Då���D�IUHNYHQþQt�SRYHO�NURNRYiQt�
Q����Då�Q�����5HIHUHQþQt�IUHNYHQFH���Då���

3RORåN\�PRQLWRURYiQt
8�����PRQLWRURYiQt�UHIHUHQþQt�IUHNYHQFH
U-02: monitorování výstupní frekvence
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1DVWDYHQt�UHIHUHQþQtFK�IUHNYHQFt���Då����D�IUHNYHQþQt�SRYHO
NURNRYiQt��Q����Då�Q�����Q����Då�Q�����

5HIHUHQþQt�IUHNYHQFH���Då����D�IUHNYHQþQt�SRYHO�SUR�NURNRYiQt�PRKRX�EêW�VSROHþQ �QDVWDYHQ\
v�P QLþL��SRXåLWtP�UHJLVWU �Q����Då�Q�����Q����Då�Q�����

• 1DVWDYHQt�UHIHUHQþQtFK�IUHNYHQFt���Då�����Q����Då�Q�����Q����Då�Q����

n024 5HIHUHQþQt�IUHNYHQFH�� Registr 0118 Hex =P Q\�E KHP
þLQQRVWL

ano

Rozsah
nastavení

�����Då�PD[��IUHNYHQFH Jednotka
nastavení

0,01 Hz
(viz
poznámka 1)

Standardní
nastavení

6,0

n025 5HIHUHQþQt�IUHNYHQFH�� Registr 0119 Hex =P Q\�E KHP
þLQQRVWL

ano

Rozsah
nastavení

�����Då�PD[��IUHNYHQFH Jednotka
nastavení

0,01 Hz
(viz
poznámka 1)

Standardní
nastavení

0,00

n026 5HIHUHQþQt�IUHNYHQFH�� Registr 011A Hex =P Q\�E KHP
þLQQRVWL

ano

Rozsah
nastavení

�����Då�PD[��IUHNYHQFH Jednotka
nastavení

0,01 Hz
(viz
poznámka 1)

Standardní
nastavení

0,00

n027 5HIHUHQþQt�IUHNYHQFH�� Registr 011B Hex =P Q\�E KHP
þLQQRVWL

ano

Rozsah
nastavení

�����Då�PD[��IUHNYHQFH Jednotka
nastavení

0,01 Hz
(viz
poznámka 1)

Standardní
nastavení

0,00

n028 5HIHUHQþQt�IUHNYHQFH�� Registr 011C Hex =P Q\�E KHP
þLQQRVWL

ano

Rozsah
nastavení

�����Då�PD[��IUHNYHQFH Jednotka
nastavení

0,01 Hz
(viz
poznámka 1)

Standardní
nastavení

0,00

n029 5HIHUHQþQt�IUHNYHQFH�� Registr 011D Hex =P Q\�E KHP
þLQQRVWL

ano

Rozsah
nastavení

�����Då�PD[��IUHNYHQFH Jednotka
nastavení

0,01 Hz
(viz
poznámka 1)

Standardní
nastavení

0,00
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n030 5HIHUHQþQt�IUHNYHQFH�� Registr 011E Hex =P Q\�E KHP
þLQQRVWL

ano

Rozsah
nastavení

�����Då�PD[��IUHNYHQFH Jednotka
nastavení

0,01 Hz
(viz
poznámka 1)

Standardní
nastavení

0,00

n031 5HIHUHQþQt�IUHNYHQFH�� Registr 011F Hex =P Q\�E KHP
þLQQRVWL

ano

Rozsah
nastavení

�����Då�PD[��IUHNYHQFH Jednotka
nastavení

0,01 Hz
(viz
poznámka 1)

Standardní
nastavení

0,00

n120 5HIHUHQþQt�IUHNYHQFH�� Registr 0178 Hex =P Q\�E KHP
þLQQRVWL

ano

Rozsah
nastavení

�����Då�PD[��IUHNYHQFH Jednotka
nastavení

0,01 Hz
(viz
poznámka 1)

Standardní
nastavení

0,00

n121 5HIHUHQþQt�IUHNYHQFH��� Registr 0179 Hex =P Q\�E KHP
þLQQRVWL

ano

Rozsah
nastavení

�����Då�PD[��IUHNYHQFH Jednotka
nastavení

0,01 Hz
(viz
poznámka 1)

Standardní
nastavení

0,00

n122 5HIHUHQþQt�IUHNYHQFH��� Registr 017A Hex =P Q\�E KHP
þLQQRVWL

ano

Rozsah
nastavení

�����Då�PD[��IUHNYHQFH Jednotka
nastavení

0,01 Hz
(viz
poznámka 1)

Standardní
nastavení

0,00

n123 5HIHUHQþQt�IUHNYHQFH��� Registr 017B Hex =P Q\�E KHP
þLQQRVWL

ano

Rozsah
nastavení

�����Då�PD[��IUHNYHQFH Jednotka
nastavení

0,01 Hz
(viz
poznámka 1)

Standardní
nastavení

0,00

n124 5HIHUHQþQt�IUHNYHQFH��� Registr 017C Hex =P Q\�E KHP
þLQQRVWL

ano

Rozsah
nastavení

�����Då�PD[��IUHNYHQFH Jednotka
nastavení

0,01 Hz
(viz
poznámka 1)

Standardní
nastavení

0,00

n125 5HIHUHQþQt�IUHNYHQFH��� Registr 017D Hex =P Q\�E KHP
þLQQRVWL

ano

Rozsah
nastavení

�����Då�PD[��IUHNYHQFH Jednotka
nastavení

0,01 Hz
(viz
poznámka 1)

Standardní
nastavení

0,00
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n126 5HIHUHQþQt�IUHNYHQFH��� Registr 017E Hex =P Q\�E KHP
þLQQRVWL

ano

Rozsah
nastavení

�����Då�PD[��IUHNYHQFH Jednotka
nastavení

0,01 Hz
(viz
poznámka 1)

Standardní
nastavení

0,00

n127 5HIHUHQþQt�IUHNYHQFH��� Registr 017F Hex =P Q\�E KHP
þLQQRVWL

ano

Rozsah
nastavení

�����Då�PD[��IUHNYHQFH Jednotka
nastavení

0,01 Hz
(viz
poznámka 1)

Standardní
nastavení

0,00

Poznámka 1. -HGQRWND�QDVWDYHQt�IUHNYHQþQtKR�SRYHOX�NURNRYiQt�VH�P Qt�V hodnotou nastavenou
v�Q����SUR�QDVWDYHQt�UHIHUHQþQt�IUHNYHQFH�D�YêE U�GHVHWLQQpKR�PtVWD��+RGQRW\�EXGRX
nastaveny s�S tU VWN\������+]��SRNXG�MH�IUHNYHQFH�QLåãt�QHå�����+]�D�V�S tU VWN\�����+]�
pokud je frekvence 100 Hz nebo vyšší.

Poznámka 2. 5HIHUHQþQt�IUHNYHQFH���MH�RGEORNRYiQD�QDVWDYHQtP�Q����SUR�YêE U�UHIHUHQþQt
frekvence na 1.

Poznámka 3. 5HIHUHQþQt�IUHNYHQFH���Då����MVRX�RGEORNRYiQ\�QDVWDYHQtP�multikrokových referencí
U\FKORVWL���Då���Y n0���Då�Q����SUR�PXOWLIXQNþQt�YVWXS��3RGUREQRVWL�±�YL]�QiVOHGXMtFt
tabulka pro vztah mezi PXOWLNURNRYêPL�UHIHUHQFHPL�U\FKORVWL���Då���D�UHIHUHQþQtPL
IUHNYHQFHPL���Då����

5HIHUHQþQt�IUHNYHQFH Multikroková
reference
rychlosti 1
(nastavená
hodnota: 6)

Multikroková
reference
rychlosti 2
(nastavená
hodnota: 7)

Multikroková
reference
rychlosti 3
(nastavená
hodnota: 8)

Multikroková
reference
rychlosti 4
(nastavená
hodnota: 9)

5HIHUHQþQt�IUHNYHQFH�� OFF OFF OFF OFF
5HIHUHQþQt�IUHNYHQFH�� ON OFF OFF OFF
5HIHUHQþQt�IUHNYHQFH�� OFF ON OFF OFF
5HIHUHQþQt�IUHNYHQFH�� ON ON OFF OFF
5HIHUHQþQt�IUHNYHQFH�� OFF OFF ON OFF
5HIHUHQþQt�IUHNYHQFH�� ON OFF ON OFF
5HIHUHQþQt�IUHNYHQFH�� OFF ON ON OFF
5HIHUHQþQt�IUHNYHQFH�� ON ON ON OFF
5HIHUHQþQt�IUHNYHQFH�� OFF OFF OFF ON
5HIHUHQþQt�IUHNYHQFH��� ON OFF OFF ON
5HIHUHQþQt�IUHNYHQFH��� OFF ON OFF ON
5HIHUHQþQt�IUHNYHQFH��� ON ON OFF ON
5HIHUHQþQt�IUHNYHQFH��� OFF OFF ON ON
5HIHUHQþQt�IUHNYHQFH��� ON OFF ON ON
5HIHUHQþQt�IUHNYHQFH��� OFF ON ON ON
5HIHUHQþQt�IUHNYHQFH��� ON ON ON ON
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3UR�]P QX�IUHNYHQFH�UHIHUHQþQt�IUHNYHQFH����QDS tNODG��]DSQ WH�SRX]H�PXOWLIXQNþQt�YVWXSQt�VYRUNX�
kde je PXOWLNURNRYi�UHIHUHQFH�U\FKORVWL���QDVWDYHQD�D�Y\SQ WH�NWHURXNROLY�MLQRX�PXOWLIXQNþQt�YVWXSQt
svorku.

1DS tNODG��SUR�PXOWLNURNRYRX�UHIHUHQFL�U\FKORVWL���D���QHEXGH�SRåDGRYiQR�åiGQp�QDVWDYHQt��SRNXG
EXGRX�SRXåLW\�SRX]H�UHIHUHQþQt�IUHNYHQFH���Då����Multikroková reference rychlosti, která není
QDVWDYHQD��MH�SRYDåRYiQD�]D�Y\SQXWê�YVWXS�

• 1DVWDYHQt�IUHNYHQþQtKR�SRYHOX�SUR�NURNRYiQt��Q����

• 3UR�SRXåLWt�IUHNYHQþQtKR�SRYHOX�NURNRYiQt�PXVt�EêW��SRYHO�QDVWDYHQ�MDNR�PXOWLIXQNþQt�YVWXS�

n032 )UHNYHQþQt�SRYHO�SUR�SRPDOp
SRRWiþHQt

Registr 0120 Hex =P Q\�E KHP
þLQQRVWL

ano

Rozsah
nastavení

�����Då�PD[��IUHNYHQFH Jednotka
nastavení

0,01 Hz
(viz
poznámka 1)

Standardní
nastavení

6,0

Poznámka 1. -HGQRWND�QDVWDYHQt�UHIHUHQþQtFK�IUHNYHQFt���Då����V�P Qt�V hodnotou nastavenou
v�Q����SUR�QDVWDYHQt�UHIHUHQþQt�IUHNYHQFH�D�YêE U�GHVHWLQQpKR�PtVWD��+RGQRW\�EXGRX
nastaveny s�S tU VWN\������+]��SRNXG�MH�IUHNYHQFH�QLåãt�QHå�����+]�D�V�S tU VWN\�����+]�
pokud je frekvence 100 Hz nebo vyšší.

Poznámka 2. 3UR�SRXåLWt�IUHNYHQþQtKR�SRYHOX�NURNRYiQt�PXVt�EêW�MHGHQ�]�SDUDPHWU �Q����Då�Q���
pro PXOWLIXQNþQt�YVWXS�QDVWDYHQ�QD����MDNR�IUHNYHQþQt�SRYHO�NURNRYiQt��3DUDPHWU�Q���
je volitelný zapnutím nastavení PXOWLIXQNþQtKR�YVWXSX�V�IUHNYHQþQtP�SRYHOHP�SRPDOpKR
SURWiþHQt��)UHNYHQþQt�SRYHO�NURNRYiQt�Pi�S HGQRVW�S HG�YVWXSHP�multikrokové
UHIHUHQFH�U\FKORVWL��WM��NG\å�MH�]DSQXWê�IUHNYHQþQt�SRYHO�SUR�NURNRYiQt��YãHFKQ\�YVWXS\
multikrokové reference rychlosti budou ignorovány).

1DVWDYHQt�UHIHUHQþQt�IUHNYHQFH�S L�UR]VYtFHQpP�LQGLNiWRUX�)5()
• V�QiVOHGXMtFtFK�S tSDGHFK�P åH�EêW�UHIHUHQþQt�IUHNYHQFH�QDVWDYHQD�S L�UR]VYtFHQpP�LQGLNiWRUX

FREF.
• 3DUDPHWU�Q����SUR�YêE U�UHIHUHQþQt�IUHNYHQFH�MH�QDVWDYHQ�QD����FRå�RGEORNXMH�UHIHUHQþQt

IUHNYHQFL���D�P QLþ�MH�Y dálkovém módu.
• 3DUDPHWU�Q����SUR�YêE U�IUHNYHQFH�Y�PtVWQtP�PyGX�MH�QDVWDYHQ�QD����FRå�RGEORNXMH�VHNYHQFL

WODþtWHN�QD�GLJLWiOQtP�RSHUiWRUX�D�P QLþ�MH�Y místním módu.
• 5HIHUHQþQt�IUHNYHQFH���Då����MVRX�QDVWDYHQ\�QD�YVWXSHFK�multikrokové reference rychlosti.

• 5HIHUHQþQt�IUHNYHQFH�P åH�EêW�]P Q QD�GRNRQFH�E KHP�þLQQRVWL�
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• .G\å�MH�UHIHUHQþQt�IUHNYHQFH�]P Q QD�S L�UR]VYtFHQpP�LQGLNiWRUX�)5()��SDN�MH�VRXþDVQ �]P Q Q
RGSRYtGDMtFt�SDUDPHWU��1DS tNODG��SRNXG�E\OD�Y\EUiQD�UHIHUHQþQt�IUHNYHQFH���SUR�PXOWLIXQNþQt
vstup (multikroková reference rychlosti), hodnota nastavená v�Q�����SUR�UHIHUHQþQt�IUHNYHQFL���
EXGH�]P Q QD�VRXþDVQ �VH�]P QRX�UHIHUHQþQt�IUHNYHQFH�S L�UR]VYtFHQpP�LQGLNiWRUX�)5()�

• 3UR�]P QX�UHIHUHQþQt�IUHNYHQFH�S L�UR]VYtFHQpP�LQGLNiWRUX�)5()�SURYH WH��QDS tNODG��QiVOHGXMtFt
standardní kroky.

Sekvence
WODþtWHN

Indikátor 3 tNODG
zobrazení

9\VY WOHQt

Napájení zapnuto
Poznámka:   Pokud indikátor FREF nesvítí,

VWLVNQ WH�RSDNRYDQ �WODþtWNR
mód, dokud se nerozsvítí.

3RXåLMWH�WODþtWNR�LQNUHPHQWDFH�QHER
GHNUHPHQWDFH�SUR�QDVWDYHQt�UHIHUHQþQt
frekvence.
3 L�QDVWDYRYiQt�UHIHUHQþQt�IUHNYHQFH�EXGH
displej blikat.
6WLVNQ WH�WODþtWNR�(17(5�SUR�XORåHQt
nastavené hodnoty a displej se rozsvítí.

• 6HNYHQFH�WODþtWHN�SUR�QDVWDYHQt�IUHNYHQFH��Q����

• 3 L�]P Q �QDVWDYHQt�Y�Q����QHPXVt�EêW�WODþtWNR�(17(5�VWLVNQXWR��9�WDNRYpP�S tSDG �VH
UHIHUHQþQt�IUHNYHQFH�]P Qt��NG\å�MH�]P Q QD�QDVWDYHQi�KRGQRWD�SRPRFt�WODþtWHN�LQNUHPHQWDFH
QHER�GHNUHPHQWDFH��S LþHPå�GLVSOHM�WUYDOH�VYtWt�

n009 6HNYHQFH�WODþtWHN�SUR�QDVWDYHQt
frekvence

Registr 0109 Hex =P Q\�E KHP
þLQQRVWL

ne

Rozsah
nastavení

0 a 1 Jednotka
nastavení

1 Standardní
nastavení

0

Nastavené hodnoty
Hodnota Popis
0 7ODþtWNR�(17(5�RGEORNRYiQR��QDVWDYHQi�KRGQRWD�MH�XORåHQD�SR�VWLVNQXWt�WODþtWND�(17(5�
1 7ODþtWNR�(17(5�]DEORNRYiQR��QDVWDYHQi�KRGQRWD�MH�XORåHQD�RNDPåLW �
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������1DVWDYHQt�UHIHUHQþQt�IUHNYHQFH�impulzním vstupem

1DVWDYHQtP�Q����SUR�YêE U�UHIHUHQþQt�IUHNYHQFH�QD���SUR�RGEORNRYiQt�UHIHUHQþQt
tGtFt�VYRUN\�SUR�LPSXO]\�P åH�EêW�UHIHUHQþQt�IUHNYHQFH�SURYiG QD�impulzním

vstupem pomocí svorky PR.
1iVOHGXMtFt�SRSLV�SRVN\WXMH�LQIRUPDFH�R�SDUDPHWUX�Q�����P tWNR�YVWXSX�LPSXOV ��
NWHUê�MH�SRXåLW�SUR�]DGiYiQt�UHIHUHQþQt�IUHNYHQFH�YVWXSHP�LPSXOV �

1DVWDYHQt�P tWND�YVWXSX�VOHGX�LPSXOV ��Q����
• 1DVWDYWH�WHQWR�SDUDPHWU�QD�P tWNR�YVWXSX�VOHGX�LPSXOV �WDN��åH�UHIHUHQþQt�IUHNYHQFH�PRKRX�EêW

SURYiG Q\�YVWXSHP�VOHGX�LPSXOV �

• 1DVWDYWH�PD[LPiOQt�IUHNYHQFL�VOHGX�LPSXOV �Y�S tU VWFtFK����+]�Y]WDåHQêFK�N����+]�MDNR���
3URSRUþQt�Y]WDK�MH�SRXåLWê�SUR�IUHNYHQFH�QLåãt�QHå�PD[LPiOQt�IUHNYHQFH�

n149 0 tWNR�YVWXSX�LPSXOV Registr 0195 Hex =P Q\�E KHP
þLQQRVWL

ne

Rozsah
nastavení

����Då����� Jednotka
nastavení

1 (10 Hz) Standardní
nastavení

2500

Poznámka 1. 1DS tNODG��SUR�QDVWDYHQt�PD[LPiOQt�UHIHUHQþQt�IUHNYHQFH�YVWXSHP�LPSXOV �QD��� kHz,
nastavte parametr na 1000 podle následujícího vzorce:

10000 (Hz) / 10 (Hz) = 1000

Poznámka 2. 9VWXS�LPSXOV �GR�VSROHþQp�VYRUN\�UHIHUHQþQt�IUHNYHQFH��)&��D�YVWXSQt�VYRUN\�LPSXOV
�53��MH�PRåQê�]D�QiVOHGXMtFtFK�SRGPtQHN�

~URYH �ORJ�Ä�³������Då������9
~URYH �ORJ�Ä�³��PD[������9

2GH]YD�IUHNYHQFH�MH�XYQLW �UR]VDKX���Då����N+]�������Då������('�

1DVWDYHQt�]LVNX���VNORQX�UHIHUHQþQt�IUHNYHQFH�VOHGX�LPSXOV
(n074/n075)

• 1DVWDYWH�FKDUDNWHULVWLN\�YVWXSX�LPSXOV

• Zisk: Nastavte zisk v�SURFHQWHFK�Y]WDåHQêFK�N�PD[LPiOQt�IUHNYHQFL�P tWND�YVWXSX�VOHGX�LPSXOV
v n149  jako 100 %.

• 6NORQ��1DVWDYWH�VNORQ�SUR�YVWXS�UHIHUHQþQt�IUHNYHQFH�S L�YVWXSX�LPSXOV ���+]��Y]WDåHQêFK
k maximální frekvenci jako 100 %.

n074 =LVN�UHIHUHQþQt�IUHNYHQFH�VOHGX
LPSXOV

Registr 014A Hex =P Q\�E KHP
þLQQRVWL

ano

Rozsah
nastavení

�����Då���� Jednotka
nastavení

1 % Standardní
nastavení

100



=iNODGQt�þLQQRVW Kapitola 5

5-24

n075 6NORQ�UHIHUHQþQt�IUHNYHQFH
LPSXOV

Registr 014B Hex =P Q\�E KHP
þLQQRVWL

ano

Rozsah
nastavení

�����Då���� Jednotka
nastavení

1 % Standardní
nastavení

0
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5-7 Nastavení doby akcelerace / decelerace

1iVOHGXMtFt�SRSLV�SRVN\WXMH�LQIRUPDFH�R�SDUDPHWUHFK�Y]WDåHQêFK�N nastavení doby
akcelerace a decelerace.

Jsou dostupné akcelerace a decelerace s�OLFKRE åQtNRYêP�SU E KHP�QHER
SU E KHP�6�N LYN\��3RXåLWt�IXQNFH�V�FKDUDNWHULVWLNRX�6�N LYN\�SUR�DNFHOHUDFL�D
GHFHOHUDFL�P åH�VQtåLW�QiUD]�Y�]iW åL�S L�]DVWDYRYiQt�QHER�S L�UR]E KX�

-HGQRWND�þDVX�DNFHOHUDFH���decelerace (n018)
• Doba akcelerace a GHFHOHUDFH�P QLþH�P åH�EêW�QDVWDYHQD�Y rozsahu od 0,0 do 6000 sekund bez

]P Q\�VWDQGDUGQtKR�QDVWDYHQt��3RNXG�MH�SRåDGRYiQD�S HVQ Mãt�MHGQRWND�QDVWDYHQt��P åH�EêW
WHQWR�SDUDPHWU�QDVWDYHQ�QD�S tU VWHN������V��9�WDNRYpP�S tSDG �MH�UR]VDK�QDVWDYHQt������Då
600,0 sec.

n018 1DVWDYHQt�MHGQRWN\�þDVX
akcelerace / decelerace

Registr 0112 Hex =P Q\�E KHP
þLQQRVWL

ne

Rozsah
nastavení

0 a 1 Jednotka
nastavení

1 Standardní
nastavení

0

Nastavené hodnoty
Hodnota Popis
0 0pQ �QHå������VHF���S tU VWN\�����VHF

�����VHF�QHER�YtFH��S tU VWN\���VHF
1 0pQ �QHå�����VHF���S tU VWN\������VHF

����VHF�QHER�YtFH��S tU VWN\�����VHF

Nastavení doby akcelerace / GHFHOHUDFH��Q����Då�Q����
• 0RKRX�EêW�QDVWDYHQ\�GY �GRE\�DNFHOHUDFH�D�GY �GRE\�decelerace.
• 'RED�DNFHOHUDFH�MH�GRED�SRåDGRYDQi�SUR�UR]E K�RG�����GR�������PD[LPiOQt�IUHNYHQFH�D�GRED

GHFHOHUDFH�MH�GRED�SRåDGRYDQi�SUR�GRE K�RG�������GR�����PD[LPiOQt�IUHNYHQFH��6NXWHþQi�GRED
akcelerace nebo decelerace je získávána z následujícího vzorce.

Doba akcelerace/decelerace = (nastavená hodnota doby akcelerace/decelerace)
×��KRGQRWD�UHIHUHQþQt�IUHNYHQFH��÷ (max. frekvence)

Doba akcelerace 2 a doba GHFHOHUDFH���MVRX�RGEORNRYiQ\�QDVWDYHQtP����SUR�YêE U�GRE\�DNFHOHUDFH��
decelerace v kterémkoliv z�SDUDPHWU �Q����Då�Q����

Doba decelerace 2 je také odblokována nastavením nouzového stop 19, 20, 21 nebo 22 kteréhokoliv
z�SDUDPHWU �Q����Då�Q����SUR�PXOWLIXQNþQt�YVWXS�V�QDVWDYHQtP�Q����SUR�YêE U�PyGX�S HUXãHQt�QD��
(tj. GHFHOHUDþQt�VWRS��
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n019 Doba akcelerace 1 Registr 0113 Hex =P Q\�E KHP
þLQQRVWL

ano

Rozsah
nastavení

����Då�������VHF�
(viz poznámka 1)

Jednotka
nastavení

0,1 sec
(viz
poznámka 1)

Standardní
nastavení

10,0

n020 Doba decelerace 1 Registr 0114 Hex =P Q\�E KHP
þLQQRVWL

ano

Rozsah
nastavení

����Då�������VHF�
(viz poznámka 1)

Jednotka
nastavení

0,1 sec
(viz
poznámka 1)

Standardní
nastavení

10,0

n021 Doba akcelerace 2 Registr 0115 Hex =P Q\�E KHP
þLQQRVWL

ano

Rozsah
nastavení

����Då�������VHF�
(viz poznámka 1)

Jednotka
nastavení

0,1 sec
(viz
poznámka 1)

Standardní
nastavení

10,0

n022 Doba decelerace 2 Registr 0116 Hex =P Q\�E KHP
þLQQRVWL

ano

Rozsah
nastavení

����Då�������VHF�
(viz poznámka 1)

Jednotka
nastavení

0,1 sec
(viz
poznámka 1)

Standardní
nastavení

10,0

Poznámka 1. Jednotka nastavení doby akcelerace nebo doby GHFHOHUDFH�MH�XUþHQD�KRGQRWRX
nastavenou v n018 (jednotka doby akcelerace / decelerace).
Q����QDVWDYHQR�QD����5R]VDK�QDVWDYHQt�����Då�����������Då�������VHF�QHER������Då
6000 sec)
Q����QDVWDYHQR�QD����5R]VDK�QDVWDYHQt������Då�������������Då�������VHF�QHER������
Då�������VHF�

Poznámka 2. .G\å�MH�Q����QDVWDYHQR�QD����EXGH�VWDQGDUGQt�GRED�DNFHOHUDFH�QHER�GRED�decelerace
nastavena na 10,00.

&KDUDNWHULVWLN\�6�N LYN\�DNFHOHUDFH���decelerace (n023)
• Jsou dostupné akcelerace a decelerace s�OLFKRE åQtNRYêP�SU E KHP�QHER�SU E KHP�6�N LYN\�

3RXåLWt�IXQNFH�V�FKDUDNWHULVWLNRX�6�N LYN\�SUR�DNFHOHUDFL�D�GHFHOHUDFL�P åH�VQtåLW�QiUD]�Y�]iW åL�S L
]DVWDYRYiQt�QHER�S L�UR]E KX�

• -H�PRåQp�Y\EUDW�MHGHQ�]H�W t�þDV �DNFHOHUDFH���GHFHOHUDFH�YH�WYDUX�6�N LYN\�����������QHER����
sec).

n023 Charakteristika akcelerace /
GHFHOHUDFH�YH�WYDUX�6�N LYN\

Registr 0117 Hex =P Q\�E KHP
þLQQRVWL

ne

Rozsah
nastavení

��Då�� Jednotka
nastavení

1 Standardní
nastavení

0
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Nastavené hodnoty
Hodnota Popis
0 Charakteristika akcelerace / GHFHOHUDFH�EH]�6�N LYN\��OLFKRE åQtNRYê�SU E K�DNFHOHUDFH��

decelerace)
1 Charakteristika akcelerace / GHFHOHUDFH�V�6�N LYNRX�±�GRED�����VHF
2 Charakteristika akcelerace / GHFHOHUDFH�V�6�N LYNRX�±�GRED�����VHF
3 Charakteristika akcelerace / GHFHOHUDFH�V�6�N LYNRX�±�GRED�����VHF

Poznámka: .G\å�MH�Y\EUiQD�þDVRYi�FKDUDNWHULVWLND�DNFHOHUDFH���decelerace s�6�N LYNRX��SDN�EXGH
doba akcelerace / GHFHOHUDFH�SURGORXåHQD�SRGOH�6�N LYN\�QD�]DþiWNX�D�QD�NRQFL
akcelerace / decelerace.
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����9êE U�]iND]X�RWiþHQt�Y]DG

7HQWR�SDUDPHWU�MH�SRXåLW�SUR�]DEORNRYiQt�QHER�RGEORNRYiQt�SRYHOX�RWiþHQt�Y]DG
SRVODQpKR�GR�P QLþH�]H�VYRUHN� tGtFtKR�REYRGX�QHER�] digitálního operátoru.

=iND]�]S WQpKR�FKRGX�MH�GRSRUXþHQR�QDVWDYLW�YãXGH�WDP��NGH�E\�S tSDGQp
VSXãW Qt�YH�]S WQpP�FKRGX�PRKOR�YpVW�N poškození stroje.

9êE U�]iND]X�RWiþHQt�Y]DG��Q����
n006 9êE U�]iND]X�RWiþHQt�Y]DG Registr 0106 Hex =P Q\�E KHP

þLQQRVWL
ne

Rozsah
nastavení

0 a 1 Jednotka
nastavení

1 Standardní
nastavení

0

Nastavené hodnoty
Hodnota Popis
0 =S WQê�FKRG�XPRåQ Q
1 =S WQê�FKRG�]DNi]iQ



=iNODGQt�þLQQRVW Kapitola 5

5-29

����9êE U�PyGX�S HUXãHQt

7HQWR�SDUDPHWU�MH�SRXåLW�SUR�VSHFLILNRYiQt�PyGX�S HUXãHQt��NG\å�MH�QD�YVWXSX
povel stop.

0 QLþ�EX �GHFHOHUXMH�QHER�GREtKi�GR�]DVWDYHQt�SRGOH�Y\EUDQpKR�PyGX�S HUXãHQt�

9êE U�PyGX�S HUXãHQt��Q����
n005 9êE U�PyGX�S HUXãHQt Registr 0105 Hex =P Q\�E KHP

þLQQRVWL
ne

Rozsah
nastavení

0 a 1 Jednotka
nastavení

1 Standardní
nastavení

0

Nastavené hodnoty
Hodnota Popis
0 Zastavení s�IUHNYHQþQt�decelerací (viz poznámka)
1 9ROQê�GRE K

Poznámka: 0 QLþ�EXGH�GREtKDW�Då�GR�]DVWDYHQt�SRGOH�QDVWDYHQt�Y n020 po dobu decelerace 1,
pokud kterýkoliv z�SDUDPHWU �Q����Då�Q����SUR�PXOWLIXQNþQt�YVWXS�QHQt�QDVWDYHQ�QD���
SUR�YêE U�GRE\�DNFHOHUDFH���decelerace.
Pokud kterýkoliv z�SDUDPHWU �Q����Då�Q����PXOWLIXQNþQtKR�YVWXSX�MH�QDVWDYHQ�QD�YêE U
doby akcelerace / GHFHOHUDFH��EXGH�P QLþ�GHFHOHURYDW�Då�GR�]DVWDYHQt�SRGOH�]YROHQpKR
nastavení doby GHFHOHUDFH��NG\å�MH�QD�YVWXSX�SRYHO�VWRS�
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�����0XOWLIXQNþQt�YVWXS���YêVWXS��,�2�

�������0XOWLIXQNþQt�YVWXS

0 QLþ��*�09�REVDKXMH�VHGP�PXOWLIXQNþQtFK�YVWXSQtFK�VYRUHN��6��Då�6����9VWXS\
GR�W FKWR�VYRUHN�PDMt�PQRåVWYt�IXQNFt�SRGOH�DSOLNDFH�

0XOWLIXQNþQt�YVWXS��Q����Då�Q����
n050 0XOWLIXQNþQt�YVWXS����6�� Registr 0132 Hex =P Q\�E KHP

þLQQRVWL
ne

Rozsah
nastavení

��Då��� Jednotka
nastavení

1 Standardní
nastavení

1

n051 0XOWLIXQNþQt�YVWXS����6�� Registr 0133 Hex =P Q\�E KHP
þLQQRVWL

ne

Rozsah
nastavení

��Då��� Jednotka
nastavení

1 Standardní
nastavení

2

n052 0XOWLIXQNþQt�YVWXS����6�� Registr 0134 Hex =P Q\�E KHP
þLQQRVWL

ne

Rozsah
nastavení

��Då��� Jednotka
nastavení

1 Standardní
nastavení

3

n053 0XOWLIXQNþQt�YVWXS����6�� Registr 0135 Hex =P Q\�E KHP
þLQQRVWL

ne

Rozsah
nastavení

��Då��� Jednotka
nastavení

1 Standardní
nastavení

5

n054 0XOWLIXQNþQt�YVWXS����6�� Registr 0136 Hex =P Q\�E KHP
þLQQRVWL

ne

Rozsah
nastavení

��Då��� Jednotka
nastavení

1 Standardní
nastavení

6

n055 0XOWLIXQNþQt�YVWXS����6�� Registr 0137 Hex =P Q\�E KHP
þLQQRVWL

ne

Rozsah
nastavení

��Då��� Jednotka
nastavení

1 Standardní
nastavení

7

n056 0XOWLIXQNþQt�YVWXS����6�� Registr 0138 Hex =P Q\�E KHP
þLQQRVWL

ne

Rozsah
nastavení

��Då��������D��� Jednotka
nastavení

1 Standardní
nastavení

10

Poznámka: Nenastavujte hodnoty mimo výše uvedené rozsahy.
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Nastavené hodnoty
Hodnota Funkce Popis
0 SRYHO�RWiþHQt�YS HG��

vzad
3-YRGLþRYi�VHNYHQFH��Pi�EêW�QDVWDYHQR�SRX]H�Y�Q����

Nastavením n052 na 0 budou hodnoty nastavené v n050 a
Q����LJQRURYiQ\�D�QiVOHGXMtFt�QDVWDYHQt�EXGRX�QiVLOQ
provedena.

6���YVWXS�FKRG��FKRG�S L�21�

6���YVWXS�VWRS��VWRS�S L�2))�

6���SRYHO�RWiþHQt�YS HG���Y]DG��2))��YS HG��21�Y]DG�
1 YS HG���VWRS SRYHO�RWiþHQt�YS HG�YH���YRGLþRYp�VHNYHQFL
2 vzad / stop SRYHO�RWiþHQt�Y]DG�YH���YRGLþRYp�VHNYHQFL
3 externí porucha (NO) ON: externí porucha (detekce EF�: ��MH�þtVOR�VYRUN\�
4 externí porucha (NC) OFF: externí porucha (detekce EF�: ��MH�þtVOR�VYRUN\�
5 reset poruchy ON: UHVHW�SRUXFK\��]DEORNRYiQR�S L�SRYHOX�FKRG�QD�YVWXSX�
6 multikroková reference

rychlosti 1
7 multikroková reference

rychlosti 2
8 multikroková reference

rychlosti 3
9 multikroková reference

rychlosti 4

6LJQiO\�SUR�YêE U�UHIHUHQþQtFK�U\FKORVWt���Då���

Poznámka:   Podrobnosti viz ������1DVWDYHQt�UHIHUHQþQtFK
IUHNYHQFt�SRPRFt�VHNYHQFH�WODþtWHN pro vztah
mezi PXOWLNURNRYêPL�UHIHUHQFHPL�U\FKORVWL���Då��
D�UHIHUHQþQtPL�IUHNYHQFHPL���Då����

Poznámka:   .DåGi�multikroková reference rychlosti, která
QHQt�SRXåLWD��MH�SRYDåRYiQD�]D�Y\SQXWê�YVWXS�

10 IUHNYHQþQt�SRYHO
krokování

21��IUHNYHQþQt�SRYHO�SUR�NURNRYiQt��Pi�S HGQRVW�S HG
multikrokovou rychlostní referencí)

11 YêE U�GRE\�DNFHOHUDFH��
decelerace

ON: jsou vybrány doba akcelerace 2 a doba decelerace 2

12 externí blokování (NO) ON: Výstup vypnutý (zatímco motor dobíhá do zastavení a „bb“
bliká)

13 externí blokování (NC) 21��9êVWXS�Y\SQXWê��V�PRWRUHP�YROQ �GREtKDMtFtP�D�ÄEE³�EOLNi�
14 povel hledání

�KOHGiQt�]DþtQi�RG
maximální frekvence)

21��KOHGiQt�U\FKORVWL��KOHGiQt�]DþtQi�RG�Q����

15 povel hledání
�KOHGiQt�]DþtQi�RG
S HGQDVWDYHQp
frekvence)

ON: hledání rychlosti
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Hodnota Funkce Popis
16 povel zákazu akcelerace

/ decelerace
ON: akcelerace / GHFHOHUDFH�MH�SRGUåHQD��FKRG�SRGOH
parametru frekvence)

17 YêE U�PtVWQt���GiONRYê 21��PtVWQt�PyG�� t]HQt�GLJLWiOQtP�RSHUiWRUHP�
Poznámka:   Poté, kdy je toto nastavení provedeno, není

PRåQê�YêE U�PyGX�SRPRFt�GLJLWiOQtKR�RSHUiWRUX�
18 YêE U�NRPXQLNDFH��

dálkový
21��-H�XPRåQ QD�NRPXQLNDFH�S HV�56���������
.RPXQLNDþQt�SRYHO�FKRG�������+H[��MH�XPRåQ Q�VSROX
s�UHIHUHQþQt�IUHNYHQFt�������Hex).

19 chyba nouzového stopu
(NO)

20 alarm nouzového stopu
(NC)

21 chyba nouzového stopu
(NO)

22 alarm nouzového stopu
(NC)

0 QLþ�]DVWDYXMH�SRGOH�QDVWDYHQt�Y�Q����SUR�YêE U�PyGX
S HUXãHQt�VH�]DSQXWêP�YVWXSHP�QRX]RYpKR�VWRS�

n005 nastaveno na 0: deceleruje do zastavení s dobou
decelerace 2 nastavenou v n022.
n005 nastaveno na 1: dobíhá do zastavení.

Poznámka:   NO: nouzový stop s rozepnutým kontaktem
NC: nouzový stop se sepnutým kontaktem

Poznámka:   Chyba: Výstup chyby je ON a resetuje se
vstupem RESET.
Alarm: Výstup alarmu je ON a automaticky se
vrací po zrušení vstupu nouzového stop (reset
QHQt�Y\åDGRYiQ�

Poznámka:    „673³�MH�]REUD]HQR��S L�]DSQXWpP�YVWXSX�FK\E\
VYtWt�D�S L�]DSQXWpP�YVWXSX�DODUPX�EOLNi�

23 ]UXãHQt� t]HQt�3,' 21�� t]HQt�3,'�MH�]DEORNRYiQR
1DVWDYHQt� t]HQt�3,'�MH�]DEORNRYiQR�D�P QLþ�MH�Y normální
þLQQRVWL�SRGOH�QDVWDYHQt�Y n003 a n004.

24 UHVHW�LQWHJUiOQtKR� t]HQt
PID

21��LQWHJUDþQt�KRGQRWD�MH�resetována (vynulována)
.G\å�MH�P QLþ�Y� t]HQt�3,'��MH�Y\PD]iQD�LQWHJUDþQt�KRGQRWD
MDNR�YêVOHGHN�þLQQRVWL�3,'��0 QLþ�SRNUDþXMWH�SRGOH�VWDYX
YVWXSX�VH�]DEORNRYDQRX�LQWHJUDþQt�IXQNFt�

25 SRGUåHQt�LQWHJUiOQtKR
t]HQt�3,'

21��LQWHJUDþQt�KRGQRWD�MH�GUåHQD
.G\å�MH�P QLþ�Y� t]HQt�3,'��MH�GUåHQD�LQWHJUDþQt�KRGQRWD�MDNR
YêVOHGHN�þLQQRVWL�3,'�D�LQWHJUDþQt�IXQNFt�MH�]DEORNRYiQD�
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Hodnota Funkce Popis
3RYHO�QDKRUX�QHER�GRO ��Pi�EêW�QDVWDYHQR�SRX]H�Y�Q����

Nastavením n056 na 0 je hodnota nastavená v n055
LJQRURYiQD�D�QiVOHGXMtFt�QDVWDYHQt�MVRX�QiVLOQ �SURYHGHQD�
6���SRYHO�QDKRUX���6���SRYHO�GRO

akcelerace decelerace SRGUåHQt SRGUåHQt

svorka S6
(povel nahoru)

ON OFF OFF ON

svorka S7
�SRYHO�GRO �

OFF ON OFF ON

34 SRYHO�QDKRUX�QHER�GRO

Poznámka: ���-H�QHPRåQp�VSROHþQ �QDVWDYLW�SRYHO�QDKRUX�D
GRO �D�PXOWLNURNRYp�UHIHUHQFH�U\FKORVWL���Då���

Poznámka: ���3UR�XGUåHQt�UHIHUHQþQt�IUHNYHQFH��NWHUi�E\OD
VH t]HQD�SRYHOHP�QDKRUX�D�GRO ��SR�Y\SQXWt
P QLþH��QDVWDYWH�Q�����SDP �IUHNYHQFH
QDKRUX�GRO ��QD���

35 autodiagnostický test ON: autodiagnostický test komunikace RS-422/485 (má být
nastaveno pouze v n056)
.RPXQLNDþQt�IXQNFH�MH�WHVWRYiQD�VSRMHQtP�Y\VtODFtFK�D
S LMtPDFtFK�VYRUHN�GRKURPDG\�D�NRQWURORYiQD��]GD�GDWD�S LMDWi
jsou stejná jako vyslaná data.

ýLQQRVW�S L���YRGLþRYp�VHNYHQFL��1DVWDYHQi�KRGQRWD����D���
• 0 QLþ�SUDFXMH�YH���YRGLþRYp�VHNYHQFL�QDVWDYHQtP�YêE UX�PXOWLIXQNþQtKR�YVWXSX�QD����YS HG��

vzad) nebo 2 (vzad / stop).
• 1iVOHGXMtFt�VFKpPD�XND]XMH�S tNODG�]DSRMHQt�VYRUHN�YH���YRGLþRYp�VHNYHQFL�

ýLQQRVW�S L���YRGLþRYp�VHNYHQFL��Q���� ���
• 0 QLþ�SUDFXMH�YH���YRGLþRYp�VHNYHQFL�QDVWDYHQtP�Q����SUR�PXOWLIXQNþQt�YVWXS���QD���

• 3RX]H�Q����P åH�EêW�QDVWDYHQ�QD������YRGLþRYi�VHNYHQFH���3URYHGHQtP�WRKRWR�QDVWDYHQt�MVRX
hodnoty nastavené v�Q����D�Q����LJQRURYiQ\�D�QiVOHGXMtFt�QDVWDYHQt�MVRX�QiVLOQ �SURYHGHQD�
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6���YVWXS�581��FKRG���S L�21�MH�581�

6���YVWXS�6723��S L�2))�MH�6723�

6���SRYHO�SUR�RWiþHQt�YS HG���Y]DG��2))��YS HG��21��Y]DG�

• 1iVOHGXMtFt�VFKpPD�XND]XMH�S tNODG�]DSRMHQt�VYRUHN�YH���YRGLþRYp�VHNYHQFL�

�������0XOWLIXQNþQt�YêVWXS

0 QLþ��*�09�REVDKXMH�þW\ L�PXOWLIXQNþQt�YêVWXSQt�VYRUN\��GYD�PXOWLIXQNþQt
kontaktní výstupy (MA a MB) a dva PXOWLIXQNþQt�RSWRþOHQRYp�YêVWXS\��3��D�3���

Výstup z�W FKWR�VYRUHN�Pi�PQRåVWYt�IXQNFt�SRGOH aplikací.

9êE U�PXOWLIXQNþQtKR�YêVWXSX��Q����Då�Q����

n057 0XOWLIXQNþQt�YêVWXS����0$��0%�D
MC)

Registr 0139 Hex =P Q\�E KHP
þLQQRVWL

ne

Rozsah
nastavení

��Då�������Då��� Jednotka
nastavení

1 Standardní
nastavení

0

n058 0XOWLIXQNþQt�YêVWXS����3��D�3&� Registr 013A Hex =P Q\�E KHP
þLQQRVWL

ne

Rozsah
nastavení

��Då�������Då��� Jednotka
nastavení

1 Standardní
nastavení

1

n059 0XOWLIXQNþQt�YêVWXS����3��D�3&� Registr 013B Hex =P Q\�E KHP
þLQQRVWL

ne

Rozsah
nastavení

��Då�������Då��� Jednotka
nastavení

1 Standardní
nastavení

2
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Nastavené hodnoty
Hodnota Funkce Popis
0 výstup chyby 21��YêVWXS�FK\E\��S L�SUDFXMtFt�RFKUDQQp�IXQNFL�
1 þLQQRVW�Y chodu 21��þLQQRVW�Y�FKRGX��S L�YVWXSX�SRYHOX�FKRG�QHER�S L�YêVWXSX

P QLþH�
2 detekce frekvence 21��GHWHNFH�IUHNYHQFH��S L�UHIHUHQþQt�IUHNYHQFL�koincidující

s výstupní frekvencí)
3 chod naprázdno 21��FKRG�QDSUi]GQR��S L�PHQãt�QHå�PLQ��YêVWXSQt�IUHNYHQFL�
4 detekce frekvence 1 ON: výstupní frekvence ≥�GHWHNþQt�~URYH �IUHNYHQFH��Q����
5 detekce frekvence 2 ON: výstupní frekvence ≤�GHWHNþQt�~URYH �IUHNYHQFH��Q����
6 PRQLWRURYiQR�S HNURþHQt

momentu (NO –
kontaktní spínací výstup)

7 PRQLWRURYiQR�S HNURþHQt
momentu (NC –
kontaktní rozpínací
výstup)

3RNXG�SDUDPHWU\�VSO XMt�NWHURXNROLY�] následujících podmínek
je výstup ON:
• 3 HNURþHQt�PRPHQWX�GHWHNRYiQR�SRGOH�Y\EUDQp�IXQNFH��

(n096)
• 3 HNURþHQt�PRPHQWX�GHWHNRYiQR�SRGOH�Y\EUDQp�IXQNFH��

(n097)
• 3 HNURþHQt�PRPHQWX�GHWHNRYiQR�SRGOH�~URYQ ��Q����

• 3 HNURþHQt�PRPHQWX�GHWHNRYiQR�SRGOH�þDVX��Q����
Poznámka: ���12�NRQWDNW��21�S L�GHWHNRYiQt�S HNURþHQt

momentu
1&�NRQWDNW��2))�S L�GHWHNRYiQt�S HNURþHQt
momentu

8
9

QHQt�SRXåLWR ---

10 výstup alarmu 21��GHWHNRYiQ�DODUP��MH�GHWHNRYiQD�QH]iYDåQi�FK\ED�
11 základní blok v chodu ON: základní blok v�FKRGX��Y�þLQQRVWL�V vypnutým výstupem)
12 mód chod ON: místní mód (s digitálním operátorem)
13 P QLþ�S LSUDYHQ 21��P QLþ�S LSUDYHQ�N�þLQQRVWL��QHQt�GHWHNRYiQD�åiGQi�FK\ED�
14 znovu opakování chyby 21��]QRYX�RSDNRYiQt�FK\E\��UHVHWRYiQt�P QLþH�SR�]QRYX

opakování chyby (n082) nenastaveno na 0)
15 SRGS Wt��89��]D�FKRGX 21��PRQLWRURYiQR�SRGS Wt��MH�PRQLWRURYiQR�SRGS Wt�KODYQtKR

obvodu UV1)
16 RWiþHQt�Y�RSDþQpP

VP UX
21��RWiþHQt�Y�RSDþQpP�VP UX

17 hledání rychlosti za
chodu

ON: hledání rychlosti za chodu

18 NRPXQLNDþQt�YêVWXS 21��NRPXQLNDþQt�YêVWXS��Y\StQi�]DStQi��SRGOH�QDVWDYHQt�����
Hex z komunikace. Nastavení komunikace = ON)

19 ]WUiWD�]S WQp�YD]E\�3,' 21��MH�]WUDFHQD�]S WQi�YD]ED�3,'��PHWRGD�QDVWDYHQt�GHWHNFH
v n136, n137, n138)
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�����0XOWLIXQNþQt�DQDORJRYê�YêVWXS�D�pulsní
monitorovací výstup

0 QLþ��*�09�REVDKXMH�PXOWLIXQNþQt�DQDORJRYp�YêVWXSQt�VYRUN\��$0�D�$&��
1DVWDYHQt�SDUDPHWU �GiYi�PRåQRVW�Y\WYi HW�QD�W FKWR�VYRUNiFK�YêVWXSQt�VLJQiO\
SUR�PRQLWRURYiQt��3URYH WH�QXWQi�QDVWDYHQt�SUR�W\WR�VYRUN\�SRGOH�DSOLNDFH�

5-11-1 Nastavení PXOWLIXQNþQtKR�DQDORJRYpKR�YêVWXSX
�Q����Då�Q����
• 1DVWDYHQtP�Q����SUR�YêE U�W\SX�PXOWLIXQNþQtKR�DQDORJRYpKR�YêVWXSX�QD���SUR�YêVWXS

DQDORJRYpKR�QDS Wt��MH�PRåQp�DQDORJRYp�PRQLWRURYiQt�SRPRFt�PXOWLIXQNþQtFK�DQDORJRYêFK
výstupních svorek.

• 0RQLWRURYDQi�SRORåND�MH�QDVWDYHQD�Y�Q�����YêE U�PXOWLIXQNþQtKR�DQDORJRYpKR�YêVWXSX���-H
GRVWXSQêFK���SRORåHN�YêVWXSQt�IUHNYHQFH�D�SURXGX�

• Nastavte analogové výstupní charakteristiky v n067 (zisk PXOWLIXQNþQtKR�DQDORJRYpKR�YêVWXSX��

n065 9êE U�W\SX�PXOWLIXQNþQtKR
analogového výstupu

Registr 0141 Hex =P Q\�E KHP
þLQQRVWL

ne

Rozsah
nastavení

0 a 1 Jednotka
nastavení

1 Standardní
nastavení

0

Nastavené hodnoty
Hodnota Popis
0 9êVWXS�DQDORJRYpKR�QDS Wt��V�PRQLWRURYDQRX�SRORåNRX�QDVWDYHQRX�Y n066)
1 9êVWXS�LPSXOV ��SRGOH�QDVWDYHQt�YêVWXSQt�IUHNYHQFH�Y n150)

n066 0XOWLIXQNþQt�DQDORJRYê�YêVWXS Registr 0142 Hex =P Q\�E KHP
þLQQRVWL

ne

Rozsah
nastavení

��Då�� Jednotka
nastavení

1 Standardní
nastavení

0

Nastavené hodnoty
Hodnota Popis
0 Výstupní frekvence (reference: výstup 10 V�S L�PD[. frekvenci)
1 Výstupní proud ((reference: výstup 10 V�S L�MPHQRYLWpP�YêVWXSQtP�SURXGX�
2 6WHMQRVP UQp�QDS Wt�KODYQtKR�REYRGX��UHIHUHQFH��YêVWXS����9�S L�����Vss pro modely 200

V a 800 Vss pro modely 400 V)
3 0RQLWRURYiQt�PRPHQWX�YHNWRURYpKR� t]HQt��UHIHUHQFH��YêVWXS����9�S L�MPHQRYLWpP

momentu motoru)
4 Výstupní výkon (reference: výstup 10 V�S L�YêNRQX�HNYLYDOHQWQtP�PD[LPiOQ �SRXåLWHOQpPX

motoru a výstup 0 V�E KHP�UHNXSHUDþQt�þLQQRVWL�
5 9êVWXSQt�QDS Wt��UHIHUHQFH��YêVWXS����9�S L�����9VW �SUR�PRGHO\�200 V�D�����9VW �SUR

modely 400 V)
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n067 Zisk PXOWLIXQNþQtKR
analogového výstupu

Registr 0143 Hex =P Q\�E KHP
þLQQRVWL

ano

Rozsah
nastavení

�����Då����� Jednotka
nastavení

0,01 Standardní
nastavení

1,00

Poznámka 1. Odvolejte se na výše uvedené informace o hodnotách nastavených v n066 a nastavte
QiVREtFt�SRP U�Y]WDåHQê�N�UHIHUHQþQt�KRGQRW ��1DS tNODG��SRNXG�MH�SRåDGRYiQ�YêVWXS
5 V�S L�PD[LPiOQt�YêVWXSQt�IUHNYHQFL��V�Q����QDVWDYHQêP�QD�����QDVWDYWH�Q����QD������

Poznámka 2. Výstupní analogové PXOWLIXQNþQt�VYRUN\��$0�D�$&��PDMt�PD[LPiOQt�YêVWXS����9�

5-11-2 Nastavení pulsního monitorovacího výstupu
(n065 a n150)

• 1DVWDYHQtP�Q����SUR�YêE U�W\SX�PRQLWRURYDFtKR�DQDORJRYpKR�YêVWXSX�QD����SUR�YêVWXS�SXOV ��MH
PRåQp�PRQLWRURYiQt�YêVWXSQt�IUHNYHQFH�pulsním signálem pomocí PXOWLIXQNþQtFK�DQDORJRYêFK
výstupních svorek.

• 9]WDK�PH]L�YêVWXSQt�IUHNYHQFt�D�YêVWXSQt�IUHNYHQFt�SXOV �MH�QDVWDYHQ�Y n150 pro PXOWLIXQNþQt
DQDORJRYê�YêVWXS��YêE U�IUHNYHQFH�SXOV �

n065 9êE U�W\SX�PXOWLIXQNþQtKR
analogového výstupu

Registr 0141 Hex =P Q\�E KHP
þLQQRVWL

ne

Rozsah
nastavení

0 a 1 Jednotka
nastavení

1 Standardní
nastavení

0

Nastavené hodnoty
Hodnota Popis
0 9êVWXS�DQDORJRYpKR�QDS Wt��V�PRQLWRURYDQRX�SRORåNRX�QDVWDYHQRX�Y n066)
1 9êVWXS�SXOV ��SRGOH�QDVWDYHQt�YêVWXSQt�IUHNYHQFH�Y n150)

n150 0XOWLIXQNþQt�DQDORJRYê�YêVWXS�
YêE U�IUHNYHQFH�SXOV

Registr 0197 Hex =P Q\�E KHP
þLQQRVWL

ne

Rozsah
nastavení

0, 1, 6, 12, 24 a 36 Jednotka
nastavení

1 Standardní
nastavení

0

Nastavené hodnoty
Hodnota Popis
0 �����+]�S L�PD[��IUHNYHQFL��~P UQê�Y]WDK�MH�SRXåLW�SUR�IUHNYHQFH�QLåãt�QHå�PD[LPiOQt

frekvence)
1 1 × výstupní frekvence
6 6 × výstupní frekvence
12 12 × výstupní frekvence
24 24 × výstupní frekvence
36 36 × výstupní frekvence

Poznámka: 1DS Wt�SXOV �MH����9�S L�~URYQL�ORJ��Ä�“ a 0 V�S L�~URYQL�ORJ��Ä�³�S L�þLQLWHOL�SOQ Qt��� %.


