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Tato kapitola poskytuje informace o pouziti rozSifenych (advanced) funkci pro
¢innost ménice.

Vyhledejte tuto kapitolu pfi pouziti riiznych rozsifenych funkci jako je nastaveni
pfesného vektorového fizeni, energeticky usporné fizeni, PID fizeni, nastaveni
nosné frekvence, brzdéni se ss injekci, zabranéni nezadoucimu zastaveni motoru
(stall), detekce prekro€eni momentu, kompenzace momentu a kompenzace skluzu.

6-1 Nastaveni a presného vektorového fizeni

6-1-1 Nastaveni presného vektorového fizeni

e Navic, k nastaveni popsanému v 5-2 Cinnost pfi vektorovém fizeni, zkontrolujte hlaSeni testu
motoru a pfesné konstanty motoru a provedte nasledujici nastaveni, abyste pIné vyuzili moznosti
ménice pfi vektorovém Fizeni.

B Nastaveni odporu faze motoru — nulovy vodi€ (n107)

* Nastavte tento parametr na 1/2 odporu faze — nulovy vodi¢ nebo odporu faze — faze motoru pfi
50°C.

* Opatrete si od vyrobce motoru Udaje o kazdém motoru nebo ekvivalentni stitkové udaje véetné
piesné specifikace motoru. Pouzijte vhodny vzorec z nize uvedenych a vypoctéte odpor faze —
nulovy vodi¢ pfi 50°C z tfidy izolace a odporu faze — faze motoru uvedeného v Udajich o
motorech.

TFida izolace E: Odpor faze — faze pfi 75°C (Q) x 0,92 x 1/2
Tfida izolace B: Odpor faze — faze pfi 75°C (Q) x 0,92 x 1/2
Tfida izolace E: Odpor faze — faze pfi 115°C (Q) x 0,87 x 1/2

n107 Odpor faze motoru — nulovy Registr 016B hex Zmény béhem | ne
vodié €innosti

Rozsah 0,000 az 65,50 (Q) Jednotka | viz Standardni viz po-

nastaveni nastaveni |pozndmka 1l |nastaveni g”amka

Poznamka 1. Hodnota bude nastavena s pfirdstky 0,001 Q, pokud je odpor niz§i nez 10 Q a
s prirastky 0,01 Q, pokud je odpor 10 Q nebo vice.

Poznamka 2. Standardni hodnota pro tento parametr je standardni odpor faze — nulovy vodi¢
maximalné pouzitelného motoru.

B Nastaveni rozptylové indukénosti motoru (n108)

* Nastavte rozptylovou indukénost motoru v pfirGistcich 1 mH.

* Rozptylovoa induk&nost motoru je magnetické pole, které se uzavira vnéjSkem nebo je
spotiebovano jako ztraty jadrem a neni vyuZito pro vytvoieni momentu.
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¢ PfivlozZeni stfidavé civky pro potlaCeni pfepéti do vystupni strany ménie nastavte tento parametr
na rozptylovou indukénost motoru zvySenou o indukénost civky faze.

* Pfi vektorovém fizeni méni¢ pIné pracuje se standardnim nastavenim pro rozptylovou induk&nost
motoru. Nastavte proto tento parametr pouze tehdy, je-li rozptylova indukénost motoru bezpeéné

znama.
n108 Svodova indukénost motoru Registr 016C hex Zmény béhem | ne
cinnosti
Rozsah 0,000 az 655,0 (mH) Jednotka | viz Standardni viz po-
nastaveni nastaveni |poznamka 1l |nastaveni ;”amka

Poznamka 1. Hodnota bude nastavena s pfirdstky 0,01 mH, pokud je indukénost niz§i nez 100 mH a
s pfirdstky 0,1 mH, pokud je indukénost 100 mH nebo vice.

Poznamka 2. Standardni hodnota pro tento parametr je standardni rozptylova indukénost maximalné
pouzitelného motoru.

6-1-2 Nastaveni vystupniho momentu u vektorového fizeni

e Ménic pfi vektorovém fizeni fidi vystupni moment motoru podle pozadovaného momentu zatéze.
Normalné neni specialni sefizeni pozadovano. Nastavte vystupni moment, pokud je maximalni
moment nedosazitelny nebo jsou pozadovana zlepseni ve vystupnim momentu a odezvé
v rozsahu nizkych rychlosti otaceni.

B Sefizeni omezeni kompenzace momentu (n109)

* Sefidte hodnotu nastavenou v n109 (omezeni kompenzace momentu), pokud je maximalni
moment motoru nedostateCny nebo omezte vystupni moment na jistou aroven v dobg, kdy je
motor fizen méni¢em pfi vektorovém fizeni.

* Nastavte omezeni kompenzace momentu v procentech vztazenych k jmenovitému vystupnimu
proudu ménice jako 100 %.

Kompenzace nedostatku momentu

* Nastavte n109 na vysSi hodnotu, pokud je maximalni moment motoru nedostatecny.
* Nastavte hodnotu v pfirlstcich 5 % pii kontrole ¢innosti ménice a motoru.
* Provérte, Ze neni detekovano pretizeni (OL1 nebo OL2). Pokud je pretizeni detekovano, snizte

nastavené hodnoty nebo uvazuijte o pouziti modelu ménic¢e nebo motoru s vy3Sim vykonem.
Omezeni vystupniho momentu

* Nastavte n109 na menSi hodnotu, pokud fluktuace vystupniho momentu je vétsi a zatéz je
vystavena znaénym razim nebo pokud neni pozadovan extrémni vystupni moment.

* Nastavte hodnotu podle podminek zatéze.
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n109 Omezeni kompenzace momentu Registr 016D hex Zmény béhem |ne
Cinnosti

Rozsah 0 az 250 (%) Jednotka |1 % Standardni 150

nastaveni nastaveni nastaveni

Poznamka 1. Ménic pfi fFizeni omezeni momentu omezuje moment pfi proudu 1,5 krat vétSim nez

nastavena hodnota.

Poznamka 2. Tento parametr je odblokovan, kdyz je méni¢ pouze ve vektorovém fizeni.

B Nastaveni momentu a odezvy pomoci krivky V/f (n011 az n017)
*  P¥i vektorovém fizeni pouziva ménic kfivky V/f jako referenCni hodnotu vystupniho napéti. Proto,
sefizenim V/f kfivky jsou sefizeny vystupni moment a odezva.

* Pokud aplikace pozaduje znaCny moment, nastavte V/f kfivku tak, Ze vystupni napéti pfi
pozadované frekvenci bude vysoké. Navic mlize byt ocekavan efekt snizeni energie snizenim

hodnot vystupniho napéti ve frekvenénich rozsazich, kde vysoky moment neni poZzadovan.

n011 Maximalni frekvence (FMAX) Registr 010B hex Zmény béhem | ne
€innosti

Rozsah 50,0 az 400,0 (Hz) Jednotka |0,1 Hz Standardni 60,0

nastaveni nastaveni nastaveni

n012 Maximalni napéti (VMAX) Registr 010C hex Zmény béhem | ne
€innosti

Rozsah 0,1 az 255,0 (0,1 az 510,0) (V) Jednotka 0,1V Standardni 200,0

nastaveni nastaveni nastaveni (400,0)

n013 Frekvence maximalniho napéti | Registr 010D hex Zmény béhem | ne

(FA) €innosti

Rozsah 0,2 az 400,0 (Hz) Jednotka |0,1 Hz Standardni 60,0

nastaveni nastaveni nastaveni

n014 Stredni vystupni frekvence (FB) | Registr 010E hex Zmény béhem | ne
€innosti

Rozsah 0,1 az 399,9 (Hz) Jednotka |0,1 Hz Standardni 15

nastaveni nastaveni nastaveni

n015 Napéti stiedni vystupni Registr 010F hex Zmény béhem | ne

frekvence (VC) €innosti
Rozsah 0,1 az 255,0 (0,1 az 510,0) (V) Jednotka [0,1V Standardni 12,0
nastaveni nastaveni nastaveni (24,0)
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n016 Minimalni vystupni frekvence Registr 0110 hex Zmény béhem |ne
(FMIN) Cinnosti

Rozsah 0,1az 10,0 (Hz) Jednotka |0,1 Hz Standardni 15

nastaveni nastaveni nastaveni

n017 Napéti minimalni vystupni Registr 0111 hex Zmény béhem |ne
frekvence (VMIN) cinnosti

Rozsah 0,1 az 50,0 (0,1 az 100,0) (V) Jednotka |0,1V Standardni 12,0

nastaveni nastaveni nastaveni (24,0)

Poznamka: Cisla v zavorkéch plati pro modely 400 V.

Poznamka 1 Nastavte parametry tak, aby

byla splnéna nasledujici
podminka:
n016 = n014 < n013 = nON

Poznamka 2 Hodnota nastavena v n015

Vystupni napéti (V) 4
no12 {VMAX)
no15{vC)
nO17 (VMIN) | :
0 no16 n014 n013 no11
(FMIN} (FB) (FA) (FMAX)

Frekvence (Hz)

bude ignorovana, pokud jsou
hodnoty n014 a n016 stejné.

Pohon zdvihaciho zafizeni, nebo pohon s vysokym viskéznim tfenim mize pozadovat vysoky

moment pfi nizké rychlosti otaCeni. Pokud je moment pfi nizké rychlosti nedostate¢ny, zvyste
napéti v rozsahu nizkych frekvenci o 1 V za pfedpokladu, ze neni detekovano pretizeni (OL1
nebo OL2). Pokud je pretizeni detekovano, snizte nastavené hodnoty nebo uvazujte o pouziti
modelu méni¢e nebo motoru s vys§sim vykonem.

Pozadovany moment ventilatoru nebo ¢erpadla vzriista v zavislosti na étverci rychlosti.

Nastavenim kvadratické zavislosti V/f pro zvySeni napéti v rozsahu nizkych rychlosti otaceni
bude spotieba systému vzristat.

6-5




RozsSirena ¢éinnost Kapitola 6

6-2 Energeticky usporné fizeni

Funkce energeticky usporného fizeni automaticky snizuje ztraty pohonu pfi malé
zatézi.

Ménic pfi energeticky usporném Ffizeni odhaduje zatéz z proudu motoru a fidi
vystupni napéti ménice, kdyZz je zatéz mala, takze do motoru je pfivadén pouze
potfebny vykon.

Cim del$i je doba &innosti motoru s energeticky Uspornym Fizenim, tim vice
energie je uspofeno. Pokud zatéz prekracuje 70 % jmenovitého momentu motoru,
mUze byt usporeno pouze malé mnozstvi energie.

Toto fizeni je dostupné u ménicl pro vSeobecné pouziti a motor( pro ménicové
fizeni, ale neni pouzitelné pro specialni motory, jako jsou vietenové motory nebo
podvodni motory.

Energeticky usporné fizeni je mozné pouze v médu fizeni V/f a nepracuje v médu
vektorového fizeni.

Nasledujici popis poskytuje podrobnosti o Cinnosti a sefizeni ménice pfi
energeticky usporném fizeni.

6-2-1 Cinnost pfi energeticky isporném fizeni

¢ Ménic pracuje pfi energeticky usporném Fizeni, jak je popsano nize.

Akcelerace
Mé&nic¢ zrychluje normalné a neni v energeticky usporném fizeni.

Stala rychlost

1. KdyZz méni¢ dosahuje referenéni frekvence, pracuje v energeticky usporném fizeni.

2. Idealni vystupni napéti je vypocteno z vnitfniho stavu ménice a fidiciho koeficientu energeticky
usporného fizeni K2 v n140.

Méni¢ méni vystupni napéti na vypoctené napéti.
4. Meénic¢ pfechazi do zkusebni €innosti pro nalezeni bodu, kdy je vystupni vykon minimalni.

Zkusebni ginnost: Ridici metoda pro nalezeni bodu, kdy je vykon na minimu, zatimco se napéti
méni podle nastaveného kroku zkusebniho Fidiciho pracovniho napéti nastavte v n145 a n146.
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Decelerace
Méni¢ zpomaluje normalné a neni v energeticky Usporném fizeni.

Spotieba |

Pomér
zatizeni: 50 %

Pomér zatizeni: 100 %

Jak je ukadzano v grafu, napéti pro éinnost
motoru se méni nejefektivnéji s

podminkami zatéze motoru. Méni¢ pfi

energeticky Usporném fizeni nastavuje
vystupni napéti pouzitim idealné
vypoétené hodnoty tak, Ze skutecny
vystupni vykon bude minimalni.

=~ Napéti motoru

6-2-2 Provedeni energeticky Usporného nastaveni

n1l39 Vybér energeticky usporného Registr 018B hex Zmény béhem | ne
fizeni cinnosti

Rozsah 0Dal Jednotka |1 Standardni 0

nastaveni nastaveni nastaveni

Nastavené hodnoty

Hodnota Popis

0 Energeticky Usporné Fizeni zablokovano

1 Energeticky usporné fizeni odblokovano

Poznamka 1. Nastavte n139 na 1 pro odblokovani energeticky Usporného fizeni.

Poznamka 2. Energeticky Usporné Fizeni je odblokovano uvnitf frekvenéniho rozsahu od 15 do 120
Hz a zablokovano, pokud frekvence pfesahne 120 Hz.

n158 Kéd motoru Registr 019E hex Zmény béhem | ne
cinnosti

Rozsah |0az70 Jednotka |1 Standardni viz po-

nastaveni nastaveni nastaveni znamka

Poznamka: Standardni nastaveni se méni s vykonem modelu ménice.

Nastavené hodnoty

e Kod motoru je pouzit pro automatické nastaveni koeficientu energeticky usporného fizeni v n140.
* Nastavenim kdédu motoru bude hodnota v n140 (koeficient energeticky usporného fizeni)
automaticky zménéna. Pro sefizeni koeficientu energeticky Usporného fizeni K2 nastavte kéd
motoru pfedem.
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Zvolte kdéd motoru z nasledujici tabulky vztazené k napéti napajeciho zdroje ménice a vykonu

motoru.
Kaod Napajeci napéti zdroje Vykon motoru Koeficient energeticky
motoru usporného fizeni K2
(n140)
0 200 Vstr 0,1 kw 481,7
1 0,2 kw 356,9
2 0,4 kw 288,2
3 0,75 kw 223,7
4 1,5 kW 169,4
5 2,2 kw 156,8
6 3,0 kw 156,8
7 3,7 kw 122,9
8 4,0 kW 122,9
20 400 Vstf 0,1 kw 963,5
21 0,2 kw 713,8
22 0,4 kw 576,4
23 0,75 kw 4474
24 1,5 kw 338,8
25 2,2 kw 313,6
26 3,0 kw 245,8
27 3,7 kW 245,8
28 4,0 kW 245,8
n140 Koeficient energeticky Registr 018C hex Zmény béhem |ne
usporného fizeni K2 c¢innosti
Rozsah |0,0 az 6550 Jednotka |0,1 Standardni viz po-
nastaveni nastaveni nastaveni i”amka

Poznamka 1. Standardni nastaveni se méni podle vykonu modelu ménice.

Poznamka 2. Konstanta se méni automaticky podle kddu motoru v n158. Pro jemné nastaveni tohoto
parametru, nastavte kod motoru predem.

Nastavené hodnoty

* Kdyz je vystupni frekvence konstantni po urcitou periodu, zatimco je ménic¢ v efektivnim
energeticky Usporném fizeni, je ménic¢ timto parametrem nastaven na primarni arover energeticky
Usporného fizeni.

¢ Konstanty motoru zavisi na vyrobci motoru. Proto je pozadovano jemné doladéni parametru pro
nalezeni idealni hodnoty. Jemné doladéni parametru provedte pfi praci ménice s konstantni
frekvenci tak, aby vystupni vykon byl minimalni.
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n143 Doba primérovani vykonu Registr 018F hex Zmény béhem |ne
Cinnosti

Rozsah 1 az 200 Jednotka |1 (24 msec) Standardni 1

nastaveni nastaveni nastaveni

Nastavené hodnoty

Nastavte n143 na dobu pozadovanou pro vypocet primérného vykonu pouzitého v energeticky
usporném fizeni.

Doba primérovani vykonu (msec) = Nastavena hodnota v n143 x 24(msec)

Standardni hodnota b&Zné nepotiebuje byt ménéna.

Ménic¢ zprameéruje vykon pro nastavenou dobu pro energeticky Usporné fizeni.

Hodnota nastavena v n143 je pouzita pro zkusebni ¢innost. Méni¢ pfi zkuSebni &innosti méni
napéti v intervalech nastavenych v tomto parametru.

Zvyste nastavenou hodnotu, pokud vykon ¢asto kolisa a méni¢ nemuze provadét stabilni
energetické fizeni.

nl41 Dolni limit energeticky Registr 018D hex Zmény béhem | ne
usporného napéti pri vystupu ¢innosti
60 Hz
Rozsah 0 az 120 (%) Jednotka |1 % Standardni 50
nastaveni nastaveni nastaveni
nl42 Horni limit energeticky Registr 018E hex Zmény béhem | ne
usporného napéti pri vystupu ¢innosti
60 Hz
Rozsah 0 az 25 (%) Jednotka |1 % Standardni 12
nastaveni nastaveni nastaveni

Nastavené hodnoty

Kdyz je vystupni frekvence konstantni po urcitou periodu, zatimco je méni¢ v efektivnim
energeticky usporném fizeni, je méni¢ timto parametrem nastaven na primarni aroven energeticky
usporného fizeni v n140. Parametry n141 a n142 zabranuji vystupnimu napéti méni¢e nadmérné
klesnout tak, ze by se motor v této dobé nechténé zastavil (stall) nebo zastavil.

Nastavte dolni limit vystupniho napéti v procentech pfi kazdé frekvenci vztazené na jmenovité
napéti motoru jako 100 %.
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* Normalné nepotfebuji byt standardni nastaveni mé&néna. Pokud se motor necht&né zastavi (stall)
nebo zastavuje, protozZe vnitfni konstanty motoru jsou specialni, zvyste nastavené hodnoty o
pfiblizné 5 % az 10 %.

Dolni limit
vystupniho
napéti (%) A
ni41
n142 |-
: -y i frek H
p 60 ystupni frekvence (Hz)
n159 Dolni limit energeticky Registr 019F hex Zmény béhem |ne
usporného napéti pri vystupu ¢innosti
60 Hz
Rozsah 0az 120 (%) Jednotka |1 % Standardni 120
nastaveni nastaveni nastaveni
n160 Horni limit energeticky Registr 01A0 hex Zmény béhem |ne
usporného napéti pri vystupu ¢innosti
60 Hz
Rozsah 0 az 25 (%) Jednotka |1 % Standardni 16
nastaveni nastaveni nastaveni

Nastavené hodnoty

*  Tyto parametry zabranuji prebuzeni motoru v disledku zmén napéti pfi energeticky Usporném

fizeni.

* Nastavte horni limit vystupniho napéti v procentech pfi kazdé frekvenci vztazeny k jmenovitému
napéti motoru jako 100 %.

* Normalné nepotiebuji byt standardni nastaveni ménéna.

Horni limit
vystupniho
napéti (%)

59 |-

n160Q |-

60

Vystupni frekvence (Hz)

nl44 Limit napéti zkuSebniho provozu | Registr 0190 hex Zmény béhem | ne
¢innosti

Rozsah |0 az 100 (%) Jednotka |1 % Standardni 0

nastaveni nastaveni nastaveni
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Nastavené hodnoty

¢ Kdyz je vystupni frekvence konstantni po ur€itou periodu, zatimco je ménic¢ v efektivnim
energeticky Usporném fizeni, je méni¢ timto parametrem nastaven na primarni uroven energeticky

usporného fizeni v n140 (energeticky usporny koeficient K2). Pak bude méni¢ nastaven na

sekundarni Uroven (ij. zkusebni €innost) pro uc¢innéjsi, energeticky Usporné fizeni. Nastavte

rozsah fidiciho napéti ménice pfi zkuSebni €innosti v parametru n144.

* Nastavte horni limit napéti zkuSebni Cinnosti v procentech vztazenych k jmenovitému napéti
motoru jako 100 %. Normalné nastavte hodnotu na pfiblizné 10 %.

¢ Pokud je hodnota nastavena na 0, nebude zkuSebni ¢innost dostupna.

nl45 Krok fidiciho napéti zkusebni Registr 0191 hex Zmény béhem | ne
Cinnosti pri 100 % cinnosti

Rozsah |0,1az 10,0 (%) Jednotka |0,1 % Standardni 0,5

nastaveni nastaveni nastaveni

nl46 Krok fidiciho napéti zkusebni Registr 0192 hex Zmény béhem | ne
Cinnosti pii 5 % cinnosti

Rozsah 0,1az 10,0 (%) Jednotka |0,1 % Standardni 0,2

nastaveni nastaveni nastaveni

Nastavené hodnoty

* Nastavte rozsah napéti zkuSebni ¢innosti v procentech vztazenych k jmenovitému napéti motoru
jako 100 %.

* Normalné nepotfebuje byt standardni nastaveni ménéno.

* Pokud je fluktuace rychlosti otaceni ve zkuSebnim provozu velka, sniZzte nastavenou hodnotu.
Pokud je odezva ménice ve zkuSebnim provozu pomala, nastavenou hodnotu zvyste.

Krok fidiciho napéti (%)
ni01

ni02 |-

100

» Vystupni napéti ménice (%)

nl6l Sirka detekce vykonu pro Registr 01A1 hex Zmény béhem | ne
spinani pfi zkusebni ¢inosti ¢innosti

Rozsah 0 az 100 (%) Jednotka |1 % Standardni 10

nastaveni nastaveni nastaveni

Nastavené hodnoty

* Nastavte tento parametr na Sifku detekce vykonu, ktery nastavuje méni¢ do zkusebni Cinnosti.
Kdyz je fluktuace vykonu uvnitf Sifky detekce, méni¢ bude ve zkuSebni Cinnosti.
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¢ Nastavte Sitku v procentech vztaZzenych na vykon, ktery ma byt detekovan, jako 100 %.

* Normalné nepotfebuje byt standardni nastaveni ménéno.
¢ Méni¢€ bude pracovat se Sitkou detekce vykonu 100 %, pokud je hodnota nastavena na 0.

n162 Konstanta filtru detekce vykonu |Registr 01A2 hex Zmény béhem | ne
¢innosti

Rozsah 0 az 255 Jednotka |1 (4 msec) Standardni 5

nastaveni nastaveni nastaveni

Nastavené hodnoty

* Nastavte tento parametr na Casovou konstantu filtru vykonového detekéniho bloku €innosti ménice
pfi zkuSebni Cinnosti.

Casova konstanta filtru (msec) = hodnota nastavena v n162 x 4 (msec)

* Normalné nepotfebuje byt standardni nastaveni ménéno.

¢ Ménic€ bude pracovat s asovou konstantou 20 msec, pokud je hodnota nastavena na O.
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6-3 PID rizeni

Detekované hodnoty ménice v proporcionalnim, integracnim a deriva¢nim (PID)
fizeni jsou pfivadény zpét, takze hodnoty budou koincidovat s pfednastavenymi
pozadovanymi hodnotami.

Kombinace proporcionalniho, integraéniho a deriva¢niho fizeni jsou pouZitelné pro
strojni systémy, které povoluji nadbytec¢nou dobu v fidici &innosti. Funkce PID

fizeni u 3G3MV ménicd neni vhodna pro fizeni systéml, které pozaduji odezvu 50
msec nebo kratsi.

Nasledujici popis poskytuje aplikace a ¢innost PID fizeni spolu s nastavenim
pozadovanych parametr(i a jejich sefizenim.

6-3-1 Aplikace PID fizeni

* Nasledujici tabulka poskytuje pfiklady aplikaci ménice pfi PID fizeni.

Aplikace

Rizeni

Pouzity senzor (pfiklad)

Rizeni rychlosti

Data o rychlosti strojniho systému jsou vedena zpét tak,
aby poZadovana rychlost €innosti strojniho systému
odpovidala cilové hodnoté.

Data o rychlosti dalSiho strojniho systému jsou vstupem
jako poZadovana hodnota a skute¢na rychlost otaéeni
soustroji je vedena zpét pro synchronni fizeni.

Tachogenerator

Rizeni tlaku

Data o tlaku jsou zpétnou vazbou pro fizeni
konstantniho tlaku.

Senzor tlaku

Rizeni pratoku

Data o prutoku kapaliny jsou zpétnou vazbou pro
presné fizeni pratoku.

Senzor prutoku

Rizeni teploty

Data o teploté jsou zpétnou vazbou pro fizeni teploty pfi
pouziti ¢innosti ventilatoru.

Termoclanek
Termistor
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6-3-2 Cinnost PID Fizeni

* Pro zjednodus$eni vysvétleni Cinnosti proporcionalniho fizeni, integraéniho fizeni a derivaéniho
fizeni je pouzit nasledujici diagram pro zobrazeni, jak se vystupni frekvence méni, zatimco
odchylka (1j. rozdil mezi pozadovanou hodnotu a hodnotou zpétné vazby) je konstantni.

Odchylka

Cas

Ridici
hodnota
PID fizeni

.~ Integracni (1)

Derivacni P .
e fizeni

(D) fizeni

Proporcionalni

\<;sz-' (P) fizeni

Cas

* Proporcionalni (P) fizeni: Vystup je umérny odchylce. Pfi samotném proporcionalnim Fizeni
nemuze byt odchylka nastavena na 0.

* Integracni () fizeni: Vystup je integracni hodnota odchylky. Tato fidici metoda zpUsobuje, ze
hodnota zpétné vazby velmi efektivné koinciduje s pozadovanou hodnotou, ale nemuze rychle
reagovat na prudké zmény v odchyice.

* Derivacni (D) fizeni: Vystup je derivacni hodnota odchylky. Tato fidici metoda rychle reaguje na
prudké zmény v odchylce.

* PID fizeni: Kombinaci vyhod vySe uvedenych metod fizeni je mozné idealni Fizeni.

6-3-3 Typy PID fizeni

* U méni¢h 3G3MV existuji dva typy PID fizeni. Normalné se pouziva integrac¢ni PID fizeni se
zpétnou vazbou.
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Integracni PID fizeni se zpétnou vazbou

V tomto fizeni je pouzita integrani zpétnovazebni hodnota. M&ni¢ normalné pouziva tuto fidici
metodu. Odezva bude relativnhé pomala, pokud se pozadovana hodnota méni, protoze je pouzita
integracni zpétnovazebni hodnota. Stabilni fizeni je v§ak mozné.

Pozadovana + p + | Téjee?*z
hodnota — + T

..}..

_|_

Detekovana hodnota (zpétnovazebni hodnota)

Zakladni PID fizeni

Toto je zakladni Fidici metoda. Odezva bude rychla, jestlize se pozadovana hodnota méni,
protoze je pouzita integracni hodnota odchylky. Pokud se pozadovana hodnota méni znacéne,
nicméné, fidici hodnota derivacniho Fidiciho bloku bude velka. Jako vysledek mohou nastat
prekmity nebo podkmity.

Pozadovana + P +n I?)iéir:(\z ‘
hodnota —_ 444 )

D

Detekovana hodnota (zpé&thovazebni hodnota)

Navic, méni¢ 3G3MV muze pridavat referencni frekvenci k vysledku ¢innosti fidiciho bloku PID.

Pokud je pozadovano fizeni rychlosti otaéeni motoru, bude mozné fizeni rychlosti motoru s velkou
rychlosti odezvy.

Nepfidavejte referencni frekvenci, pokud je pozadovano fizeni teploty nebo tlaku.
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6-3-4 Blokové schéma PID rizeni

Nasledujici schéma zobrazuje PID fidici blok mé&ni¢e 3G3MV.

Limit
Max. frekvence: 100 %
Proporcionalni (P) zisk

4 ‘ + + mo%i
PoZzadovana —@ - — - )— ]
i Horni integracni (1) limit MultifunkEni vet + I.+ I 100%
- . ulutunkeni vsiy, -
Integracni (1) doba 131 Vstup podrzeni :
1 v | derivace /
—1 00— @)
nti O i34 20
" ? Casova 1
konstanta PID
PodrZena primarniho 35
Multifunkéni vstup Z°d_"°‘a zpozdéni
Vstup resetovani derivace erivace
Derivaéni (D) doba ni28=1,3.5,7
—{ ni132 —Q O Q
) O
n128=2,4,6,8 n128=5,6,7,8 nizg=
Q (zero) has.4
Sefizeni PID + v+
Nastaveni zisku Limit offsetu ni3s
zpétnovazebni hodnoty

Zpétnovazebni - 100%
hodnota ni2g

Zisk PID vystupu n163

Limit 100%
Max. frekvence: 100 % £

oo

4+ ¥+
Lirnit Limit |
110% no%l
nt28= ni28= n128=0
1.2,5.6 3,4.7.8
Vybéar PID Fizeni
[(n128 Jomb
Vystupni
frekvence
menice
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6-3-5 Vybér vstupu pozadované hodnoty a mérené hodnoty

PID rizeni

* Pozadovana hodnota a méfena hodnota (zpétnovazebni hodnota) PID fizeni jsou nastaveny
podle n004 pro vybér referenéni frekvence, n008 pro vybér referenéni frekvence v mistnim médu
a n164 pro vybér zpétnovazebniho vstupniho bloku, jak je uvedeno v nasledujicim schématu.

PresvédClete se, ze pozadovana vstupni hodnota a zpétnovazebni vstupni hodnota se vzajemné
nepfekryvaji. Detaily ohledné nastaveni ziskate na nasledujici strance.

m Vybér vstupu pozadované hodnoty PID fizeni

P . . Multikrokové
n004 l | Mlstnl/DaIkovy | relfjélrerI?c:v:chlosti

N3 digainim operatoru oo 010 010
[ Referenéni frekvence 1 (n024) }—56—« ————6__5J
[ Externi svorka (0 a2 10 V) ’—o_@
| Externi svorka (4 az 20 mA) }—56—. Referenéni frekvence 2 (n025) I._"O—T}_.q
| Externi svarka (0 az 20 mA) ’—cT_o—- Referendni frekvence 3 (n026) ‘—5@
| Vstup sledu impulst }_6‘5_. !Referenc”:ni frekvence 4 (n027) I_CT O—
| Referenéni frekvence z komunikace ‘—6*6—1
| Multifunkéni analog. vstup (0 a2 10 V) }—5—
| Muttifunk. analog. vstup (4 a2 20 mA) -0 o— |Referenni frelvence 6 (n127) |0 G—
@ Frekvence pootageni (n032) J—o o—

Nastavitel frekvence =
na digitalnim operatoru
[ Referenéni frekvence 1 (n024) |—5_:]

B Vybér vstupu mérené hodnoty PID Fizeni

ni
anéjéi svorky (Dto10V) ﬁf“g
|Vnéjéi svorky (4 t0 20 mA) }—CT
ﬁ/néjéi svorky (0 1o 20 mA) }-—5
{Multifunkéni analogovy vstup (0to 10 V) '—5'
|Mu|tifunkéni analogovy vstup (4 to 20 mA)]—CT

JVstup sledu impuls }—5

Hodnota zpétné
vazb

?l ?l ?| ?l cf& ?l &
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6-3-6 Nastaveni PID rizeni

nl28 Vybér PID fizeni Registr 0180 hex Zmény béhem | ne
€innosti
Rozsah 0az8 Jednotka |1 Standardni 0
nastaveni nastaveni nastaveni
Nastavené hodnoty
Hodnota _ Popis
PID fizeni Ridici metoda Pridani referenéni Kladna nebo
derivace frekvence zaporna
charakteristika
0 Zablokovéano
1 Odblokovano Integrace odchylky Ne Kladna
2 Odblokovano Integrace Ne Kladna
zpétnovazebni hodnoty
3 Odblokovano Integrace odchylky Ano Kladna
4 Odblokovano Integrace Ano Kladna
zpétnovazebni hodnoty
5 Odblokovano Integrace odchylky Ne Zaporna
6 Odblokovano Integrace Ne Zaporna
zpétnovazebni hodnoty
7 Odblokovano Integrace odchylky Ano Zaporna
8 Odblokovano Integrace Ano Zaporna
zpétnovazebni hodnoty

Poznamka 1. Normalné vyberte integraci zpétnovazebni hodnoty PID Fizeni jako Fidici metodu
derivace.

Poznamka 2. Pridejte referencni frekvenci, pokud je cilem fizeni rychlost otaceni a nepfidavejte
referenéni frekvenci, pokud je cilem fizeni teplota nebo tlak.

Poznamka 3. Nastavte kladnou nebo zapornou charakteristiku podle charakteristik detektoru. Pokud
hodnota zpétné vazby klesa s rostouci vstupni frekvenci, nastavte zapornou
charakteristiku.

n129 Nastaveni zisku zpétnovazebni | Registr 0181 hex Zmény béhem |ano
hodnoty cinnosti

Rozsah 0,00 az 10,00 Jednotka | 0,01 Standardni 1,00

nastaveni nastaveni nastaveni

Nastavené hodnoty

* Nastavte nasobici pomér zpétnovazebni hodnoty.
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* Tento parametr sefizuje hodnotu zpétné vazby tak, Ze vstupni urover vstupniho zafizeni, jako je
senzor, bude souhlasit se vstupni urovni poZadované hodnoty.

Napriklad, pokud pozadovana hodnota 1000 ot./min. odpovid4 vstupu 10 V a hodnota zpétné

vazby pfi 1000 ot./min. odpovida 5 V, pak hodnota zpétné vazby bude zdvojnasobena.

nl130 Proporcionalni (P) zisk Registr 0182 hex Zmény béhem | ano
¢innosti

Rozsah 0,0 az 25,0 Jednotka | 0,1 Standardni 1,0

nastaveni nastaveni nastaveni

n131l Integracni (l) zisk Registr 0183 hex Zmény béhem | ano
¢innosti

Rozsah 0,0 az 360,0 (sec) Jednotka |0,1 Standardni 1,0

nastaveni nastaveni nastaveni

n132 Derivacni (D) zisk Registr 0184 hex Zmény béhem | ano
¢innosti

Rozsah 0,00 az 2,50 (sec) Jednotka |0,01 Standardni 0,00

nastaveni nastaveni nastaveni

Nastavené hodnoty

¢ Pfi Cinnosti se skuteCnou mechanickou zatéZi sefidte hodnoty tak, aby byla od zatéZe vracena
nejlepsi odezva. Podrobnosti viz 6-3-7 Sefizeni PID.

¢ Pokud je n130 (proporcionalni zisk) nastaveno na 0,0, bude PID Fizeni zablokovano. To se netyka
pouze proporcionalniho Fizeni, ale budou zablokovana vSechna PID fizeni.

¢ Pokud je n131 (integracni fizeni) nastaveno na 0,0, je integraéni fizeni zablokovano.
* Pokud je n132 (derivaéni fizeni) nastaveno na 0,0, je derivaéni fizeni zablokovano.

n133 Sefizeni offsetu PID Registr 0185 hex Zmény béhem |ano
¢innosti

Rozsah |-100 az 100 (%) Jednotka |1 % Standardni 0

nastaveni nastaveni nastaveni

Nastavené hodnoty

* Tento parametr slouzi pro nastaveni offsetu vSech PID fizeni.

¢ Sefidte tento parametr tak, ze vystupni frekvence ménice bude 0, kdyz pozadovana hodnota a
zpétnovazebni hodnota jsou obé nastaveny na 0.

n134 Horni integracni (1) limit Registr 0186 hex Zmény béhem | ano
€innosti

Rozsah |0az 100 (%) Jednotka |1 % Standardni 100

nastaveni nastaveni nastaveni

Nastavené hodnoty

* Nastavte tento parametr na horni limit integrac¢niho Fidiciho vystupu.
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* Nastavte hodnotu v procentech vztazenou na maximalni frekvenci jako 100 %.
* Horni integracni limit je nastaven tak, Ze vystupni frekvence nebude nadmérné vysoka, kdyz je

odchylka velka.
n135 Doba primarniho zpozdéni PID Registr 0187 hex Zmény béhem | ano
¢innosti
Rozsah 0,0 az 10,0 (sec) Jednotka | 0,1 sec Standardni 0,0
nastaveni nastaveni nastaveni

Nastavené hodnoty

* Nastavte tento parametr na ¢asovou konstantu primarniho zpozdéni pro referenéni frekvenci po
PID fizeni.

* Normalné nepotfebuje byt standardni nastaveni ménéno.

* Pokud zatéz je mechanicka, s vysokym visk6znim tfenim nebo s nizkou tuhosti, maze zatéz
rezonovat. Pokud toto nastane, nastavte hodnotu vétSi nez je rezonancni frekvence zatéze tak,
aby zatéZ nerezonovala i v pfipadé, kdyZ bude odezva pomalejsi.

n136 Vybér detekce ztraty zpétné Registr 0188 hex Zmény béhem |ne
vazby cinnosti

Rozsah Oaz2 Jednotka |1 Standardni 0

nastaveni nastaveni nastaveni

Nastavené hodnoty

Hodnota | Popis

0 Detekce ztraty zpétné vazby je zablokovana.

1 Detekce ztraty zpétné vazby je odblokovana
(Nezavazné chyba: FbL varovani)

2 Detekce ztraty zpétné vazby je odblokovana

(Zavazna chyba: FbL chyba)

Poznamka 1. Nastavte metodu detekce ztraty zpétné vazby jako detekované hodnoty pro PID fizeni.

Poznamka 2. Pokud je detekovana detekéni Urover nastavena v n137 nebo nizsi po dobu
nastavenou v n138, bude vysledek vyhodnocen jako ztrata zpétné vazby.

n137 Uroveii detekce ztraty zpétné Registr 0189 hex Zmény béhem | ne
vazby cinnosti

Rozsah 0 az 100 (%) Jednotka |1 Standardni 0

nastaveni nastaveni nastaveni

n138 Doba detekce ztraty zpétné Registr 018A hex Zmény béhem |ne
vazby cinnosti

Rozsah 0,0 az 25,5 (sec) Jednotka | 0,1 sec Standardni 1,0

nastaveni nastaveni nastaveni

Nastavené hodnoty

* Tyto parametry jsou referenéni hodnoty pro detekci ztraty zpétné vazby pro PID fizeni.
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¢ Nastavte n137 na urovefi zpétné vazby v procentech vztazenych na urovefi zpétné vazby pfi
maximalni frekvenci jako 100 %.

* Nastavte n138 v prirlistcich 0,1 sec pro dovolenou trvalou periodu signalni Grovné zpétné vazby,
ktera je stejna nebo kratSi nez uroven zpétné vazby nastavena v n137.

nl63 Vystupni zisk PID Registr 01A3 hex Zmény béhem |ne
¢innosti

Rozsah 0,0 az 25,0 Jednotka |0,1 Standardni 1,0

nastaveni nastaveni nastaveni

Nastavené hodnoty

* Nastavte tento parametr na pomér, kterym je hodnota PID fizeni nasobena pro PID fizeni.
* Normalné nemusi byt standardni nastaveni ménéno.
* Tento parametr je pouzit pro sefizeni hodnoty PID fizeni, ktera ma byt pfidana k referenéni

frekvenci.

nl64 Vybér vstupniho bloku PID Registr 01A4 hex Zmény béhem | ne
zpétné vazby c¢innosti

Rozsah 0azb Jednotka |1 Standardni 0

nastaveni nastaveni nastaveni

Nastavené hodnoty

Hodnota Popis

0 Ridici svorka referenéni frekvence pro napétovy vstup 0 az 10 V je odblokovana
(viz pozndmka 1).

1 Ridici svorka referenéni frekvence pro proudovy vstup 4 az 20 mA je odblokovéana
(viz pozndmka 2).

2 Ridici svorka referenéni frekvence pro proudovy vstup 0 az 20 mA je odblokovana
(viz pozndmka 2).

3 Multifunkéni analogovy napétovy vstup (0 az 10 V) je odblokovan.
PouZito pouze pokud jsou pro PID fizeni poZadovany dva analogové vstupy.

4 Multifunkéni analogovy proudovy vstup (4 az 20 mA) je odblokovan.
PouZito pouze pokud jsou pro PID fizeni poZzadovany dva analogové vstupy.

5 Referenéni fidici svorka impulstl je odblokovana (viz poznamka 3).

Poznamka 1. Maximalni frekvence (FMAX) je dosazeno pfi vstupu 10 V.

Poznamka 2. Maximalni frekvence (FMAX) je dosazeno pfi vstupu 20 mA.
Spina¢ SW2 na fizeni PCB musi byt pfepnut z V na l.

Pozndmka 3. Nastavte n149 pro méritko vstupu impulsl na frekvenci impulsu, ktera je ekvivalentni
maximalni frekvenci (FMAX).

Poznamka 4. Zajistéte, aby se vstup pozadované hodnoty a vstup hodnoty zpétné vazby vzajemné
nepfekryvaly.
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6-3-7 Serizeni PID

B Sefizeni PID metodou skokové odezvy

* Nasledujici text popisuje, jak nastavit kazdy parametr PID Fizeni monitorovanim skokové odezvy
pozadovaného fizeni.

1. Méreni tvaru priubéhu skokové odezvy
Pro méreni pribéhu skokové odezvy pozadovaného fizeni provedte nasledujici kroky.
a) Pripojte zatéz stejnym zplsobem, jako je pfipojena zatéz k ménici pfi normalni ¢innosti
b) Nastavte n128 na 0, takze méni¢ nebude pracovat v PID fizeni.
¢) Minimalizujte dobu akcelerace a vlozte skokovou referenéni frekvenci.

d) Zmérte odezvu pribéhu zpétné vazby.

Poznamka: Méfte pribéh odezvy tak, aby ¢asovani skokového vstupu bylo znamé.

2. Vypocet PID parametru

* Nakreslete te¢nu k pribéhu odezvy v misté nejstrmeéjsiho prabéhu.

¢ Méreni R
Zmeérte sklon te&ny za pfedpokladu, Ze nastaveny bod je 1.

¢ MérenilL
Zmérte pozadovany Cas (sekundy) mezi pocatkem a prisecikem tecny a ¢asové osy.

e Méreni T
Zmérte pozadovany ¢as (sekundy) mezi priisecikem te¢ny s ¢asovou osou a prisecikem
te€ny s pfimkou nastavené hodnoty.

Odezva

Pozadovana hodnota
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* PID parametr

Nasledujici PID parametry jsou vypocitany z R, L a T prasecikd teény a pfimky nastavené
hodnoty podle vSeobecnych pravidel.

Rizeni Proporcionalni (P) Integracni (I) doba Derivacni (D) doba
zisk (n130) (n131) (n132)
P fizeni 0,3/RL
PI fizeni 0,35/RL 12T
PID fizeni 0,6 / RL T 05L

Poznamka 1. Ziskejte hodnoty PID parametr(l vy$e uvedenou metodou, nastavte PID parametry a
presné vyladte hodnoty PID parametr(.

Pozndmka 2. Hodnoty PID parametr( ziskanych vyse uvedenou metodou nemusi byt optimalni,
pokud je Cinitel tfeni mechanického systému velky nebo tuhost mechanického systému

je nizka.

B Rucni serizeni PID

* Provedte nasledujici postup pro nastaveni hodnot PID parametr(i ménice provadeéjiciho PID fizeni
pomoci monitorovani priibéhu odezvy.

1. Pripojte zatéz stejnym zplsobem jako je zatéz pfipojena k méniéi pfi normalni ¢innosti.

2. Nastavte n128 tak, Ze méni¢ bude provozovan s PID fizenim.

3. Zvyste proporciondlni (P) zisk v n130 v rozsahu nezpUsobujicim vibrace.
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4. Zvyste integracni (I) dobu v n131 v rozsahu nezpUsobujicim vibrace.

5. Zvyste derivacéni (D) dobu v n132 v rozsahu nezpUsobujicim vibrace.

6-3-8 Jemné ladéni PID

* Ridte se pfesné nasledujicim postupem pro vyladéni PID parametr(.

* Potlaceni prekmitnuti
Nastavte derivacni (D) dobu na nizsi hodnotu a integracni (I) dobu na vy$si hodnotu, pokud je
vysledkem pFekmitnuti.

Od
ezya / PFed jemnym ladénim

VAN

Po jemném ladéni

¢ Okamzita stabilita
Nastavte integraéni (1) dobu na niz8i hodnotu a derivaéni (D) dobu na vy$8i hodnotu pro Fizeni
okamzité stability, dokonce i kdyZ nastane piekmitnuti.

QOdezva
|

/
T\

AN

Po jemném ladéni

Pied jemnym ladénim

* Potlaceni dlouhotrvajicich vibraci
Vibrace s pribéhem del$im nez integraéni (I) doba jsou nasledkem nadmérného integracniho
fizeni. Vibrace mohou byt potlaceny nastavenim integracni (I) doby na vyssi hodnotu.

Odezva

i Pted jemnym ladénim

N e
==

Po jemném ladéni

» Cas
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* Potlaceni kratkodobych vibraci
Vibrace s pribéhem témeér tak dlouhym jako je diferenéni doba jsou nasledkem nadmérného
derivacniho (D) fizeni. Vibrace mohou byt potlateny nastavenim derivacni (D) doby na nizsi
hodnotu.
Pokud nemohou byt vibrace potlaceny ani poté, kdy diferencni doba byla nastavena na 0,00,
nastavte proporcionalni zisk na mensi hodnotu nebo ¢asovou konstantu primarniho zpozdéni PID

na vyssi hodnotu.

Odezva
A Pred jemnym ladénim

//"\\/(/'\/\/’

NN NN
\

Po jemném ladéni
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6-4 Nastaveni nosné frekvence

Nosna frekvence méni¢e 3G3MV miize byt pevné nastavena nebo se mize ménit
umeérné vystupni frekvenci.

n080 Vybér nosné frekvence Registr 0150 hex Zmény béhem |ne
¢innosti
Rozsah l1az4,7az9 Jednotka |1 Standardni viz po-
nastaveni nastaveni nastaveni znamka
Poznamka: Standardni nastaveni se méni s typovym vykonem ménice.
Nastavené hodnoty
Hodnota Popis
1 2,5 kHz
2 5,0 kHz
3 7,5 kHz
4 10,0 kHz
7 2,5 kHz (12x); 12x vy$Si nez vystupni frekvence (od 1,0 do 2,5 kHz)
8 2,5 kHz (24x); 24x vy$Si nez vystupni frekvence (od 1,0 do 2,5 kHz)
9 2,5 kHz (36x): 36x vysSi nez vystupni frekvence (od 1,0 do 2,5 kHz)
* Pfi normalni Cinnosti nepotfebuje standardni nastaveni Zadné zmény.
* Standardni nastaveni zménte v nasledujicich pfipadech:
Délka kabelaZe mezi méni¢em a motorem je velka.
Nastavte méni¢ na nizSi nosnou frekvenci.
Reference nosné frekvence:  Délka kabelaze <50 m 10 kHz
50 m < délka kabelaze < 100 m 5 kHz
délka kabelaze > 100 m 2,5 kHz
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Poznamka: Nosna frekvence se méni, jak je zobrazeno na nasledujicim grafu pro n80 nastavené od 7

do 9.

Nosna

frekvence

2.5kHz

1.0kHz

3

Nosna frekvence (n080: 7 az 9)

Vystupni
» frekvence

83.3 Hz (Nastavena hodnota: 7)
41.6 Hz (Nastavena hodnota: 8)
27.7 Hz (Nastavena hodnota: 9)

208.3 Hz (Nastavena hodnota: 7)
104.1 Hz (Nastavena hodnota: 8)
69.4 Hz (Nastavena hodnota: 9)

* Méni¢ nem(ze udrzovat jmenovity vystupni proud pfi nosné frekvenci nastavené na hodnotu vyssi
nez standardni hodnota.

Nasledujici tabulka zobrazuje standardni nastaveni a redukované vystupni proudy, které vyplyvaji
z vy$8iho nastaveni nosné frekvence pro kazdy model ménice.

Kdyz je nosna frekvence nastavena na hodnotu vyssi nez standardni nastaveni, pouzivejte méni¢
s proudem men8im nez je redukovany jmenovity vystupni proud.

Napéti | Model | Standardni | Jmenovity Nastaveno na 3 Nastaveno na 4
3G3MV- | nastaveni vystupni Redukovany jmenovity | Redukovany jmenovity
proud (A) vystupni proud (A) vystupni proud (A)
3-fazové | A2001 4 (10kHz) |0,8 - -
200V A2001 4(10kHz) |16 - -
A2004 4 (10kHz) 3,0 - -
A2007 4 (10kHz) |5,0 - -
A2015 3(7,5kHz) |8,0 - 7,0
A2022 3(7,5kHz) |11,0 - 10,0
A2040 3(7,5kHz) |17,5 - 16,5
jedno- | AB0O1 4 (10kHz) |0,8 - -
fazové | AB002 |4 (10kHz) [1,6 - b
200V [ABOO4 |4 (10kHz) [3,0 - -
AB007 4 (10kHz) |5,0 - -
ABO015 3(7,5kHz) |8,0 - 7,0
AB022 3(7,5kHz) |11,0 - 10,0
AB040 3(7,5kHz) |17,5 - 16,5
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Napéti | Model | Standardni | Jmenovity Nastaveno na 3 Nastaveno na 4
3G3MV- | nastaveni vystupni Redukovany jmenovity Redukovany jmenovity
proud (A) vystupni proud (A) vystupni proud (A)
3-fazové | A4002 3(7,5kHz) |1,2 - 1,0
400 V A4004 3(75kHz) |1,8 - 1,6
A4007 3(75kHz) |34 - 3,0
A4015 [3(7,5kHz) [4,8 - 4,0
A4022 3(7,5kHz) |55 - 4.8
A4030 3(75kHz) |7,2 - 6,3
A4040 3(7,5kHz) |9,2 - 7,6
nl75 Nizka nosna frekvence pfri nizké |Registr 01AF hex Zmény béhem | ne
rychlosti cinnosti
Rozsah Oal Jednotka |1 Standardni 0
nastaveni nastaveni nastaveni

Nastavené hodnoty

Hodnota Popis
0 Nizk& nosna frekvence pfi nizké rychlosti otaéeni zablokovana
1 Nizk& nosna frekvence pfi nizké rychlosti otd€eni odblokovana

¢ Normalné nastavte n175 na 0.
e Kdyz je vystupni frekvence 5 Hz nebo vyssi a pomérna hodnota vystupniho proudu je 110 % nebo

méng,

bude nosna frekvence automaticky snizena na 2,5 kHz pfi n175 nastaveném na 1. Pokud

je pfi nizké rychlosti otaCeni velka zatéz, méni¢ bude méné oteplovan vlivem ztrat pfi niz8i spinaci
frekvenci.

* Tato funkce je odblokovana nastavenim n080 pro nosnou frekvenci na 2, 3 nebo 4.
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6-5 Funkce brzdéni se stejnosmérnou slozkou

Funkce brzdéni se stejnosmérnou slozkou pfivadi stejnosmérny proud do

induk&niho motoru pro fizeni brzdéni.

Nastartovani brzdéni se ss slozkou.

Toto brzdéni je pouzito pro zastaveni a rozbéh motoru otacejiciho se setrvaénosti
bez rekuperativniho brzdéni.

Brzdéni se ss slozkou pro zastaveni:

Nastavte dobu zastaveni se ss slozkou, pokud zastavujici se motor nezabrzdi
vlivem velké setrvacnosti v nastavené decelera¢ni dobé
ZvySenim doby brzdéni se ss slozkou, nebo hodnoty brzdného proudu se ss
slozkou se doba potfebna pro zastaveni motoru snizi.

n089 Brzdny proud pfi ss slozkou Registr 0159 hex Zmény béhem | ne
Cinnosti
Rozsah |0 az 100 (%) Jednotka |1 % Standardni 50
nastaveni nastaveni nastaveni
n090 Doba do zastaveni pfi ss Registr 015A hex Zmény béhem | ne
slozkou Cinnosti
Rozsah 0,0 az 25,5 (sec) Jednotka |0,1 sec Standardni 0,5
nastaveni nastaveni nastaveni
n091 Doba nastartovani brzdéni se ss | Registr 015B hex Zmény béhem | ne
slozkou Cinnosti
Rozsah 0,0 az 25,5 (sec) Jednotka |0,1 sec Standardni 0,0
nastaveni nastaveni nastaveni

* Nastavte brzdny proud se ss sloZzkou v procentech vztazenych k jmenovitému proudu ménice jako

100 %.

* Poté, kdy je nastavena doba nastartovani doby brzdéni se ss sloZkou, méni¢ startuje s minimalni
frekvenci po dokonéeni startu fizeni brzdéni ménice se ss slozkou.
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* Poté, kdyZ je sniZena rychlost ota€eni, je ménic pfipnut na brzdéni se ss sloZkou pfi minimalni
vystupni frekvenci.

Rizeni brzdéni se ss injekci
Vystupni
frekvence

Minimalni

vystupni

frekvence n091 n020

(n016) Doba nastartovani brzdéni Doba od br2déni se ss injekci
se ss injekci do zastaveni

.. Cas

6-30



RozsSirena ¢innost

Kapitola 6

6-6 Funkce zabranéni nezadoucimu zastaveni (stall)

Nezadouci zastaveni (stall) nastava, pokud se motor nestaci otacet sou¢asné
s otacejicim se magnetickym polem ve statoru motoru, kdyz je na motor pfipojena
velka zatéz nebo je provadéna velka akcelerace / decelerace.

U ménice 3G3MV muize byt funkce pro zabranéni nezadoucimu nastaveni
nastavena nezavisle na podminkéach pro akceleraci, chod a deceleraci.

n092 Zabranéni nezadoucimu Registr 015C hex Zmény béhem | ne
zastaveni béhem decelerace ¢innosti

Rozsah Oal Jednotka |1 Standardni 0

nastaveni nastaveni nastaveni

Nastavené hodnoty

Hodnota Popis

0 Zabranéni nezadoucimu zastaveni béhem decelerace

1 Neni zabranéno nezadoucimu zastaveni béhem decelerace

* Pokud je nastaveno 1, motor bude decelerovat podle nastavené doby decelerace. Pokud je doba
decelerace prilis kratka, maze v hlavnim obvodu nastat prepéti.

* Pokud je nastaveno 0, bude doba decelerace automaticky prodlouZena tak, aby bylo zabranéno

piepéti.

e Zajistéte, abyste nastavili n092 na 1 pro zablokovani zabranéni nezadoucimu zastaveni b&hem
decelerace, pokud je pro brzdéni pouzit brzdny odpor nebo brzdna odporova jednotka. Pokud je
n092 nastaveno na 0, nebude mozZna Zadna redukce doby decelerace, protoZe pfipojeny brzdny
odpor nebo brzdna odporova jednotka nejsou pouzity.

Vystupnhi
frekvence

Zabranéni nezadoucimu zastaveni héhem decelerace

s n092 nastavenym na 0

- zabranilo pfepéti
.

Doba decelerace je fizena tak, aby se

Doba decelerace (Nastavena hodnota)
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n093 Uroveii zabranéni nezadoucimu | Registr 015D hex Zmény béhem |ne
zastaveni béhem akcelerace Cinnosti

Rozsah 30 a 200 (%) Jednotka |1 % Standardni 170

nastaveni nastaveni nastaveni

Nastavené hodnoty

* Tato funkce je pouzita pro zastaveni akcelerovani zatéze, pokud vystupni proud pfevysi
nastavenou hodnotu proudu tak, Ze méni¢ bude pokracovat v €innosti bez nezadouciho zastaveni.
Ménic akceleruje zatéz, pokud je vystupni proud stejny nebo niZsi nez nastavena hodnota.

* Nastavte parametr v procentech vztazenych k jmenovitému proudu ménice jako 100 %.

*  P¥i normalnim provozu nepotfebuje byt standardni nastaveni ménéno.

* Snizte nastavenou hodnotu, pokud je vykon motoru mensi nez vykon méni¢e nebo motor
nechténé zastavuje pfi standardni hodnoté.

Nastavena hodnota je normalné 2 az 3 krat vétsi neZ jmenovity proud motoru. Nastavte tento
proud v procentech vztazenych k jmenovitému proudu ménice jako 100 %.

Zabranéni zastaveni béhem akcelerace

VYStlalpni n093 (Uroven zabranéni
prou zastaveni béhem akcelerace)
Cas
Vystupni
frekvence 1
Vystupni frekvence je fizena tak, aby se
méni¢ nezastavoval
~ Cas

n094 Uroveri zabranéni nezadoucimu | Registr 015E hex Zmény béhem | ne
zastaveni béhem cinnosti cinnosti

Rozsah 30 a 200 (%) Jednotka |1 % Standardni 160

nastaveni nastaveni nastaveni

Nastavené hodnoty

¢ Tato funkce snizi vystupni frekvenci, pokud vystupni proud prekraduje hodnotu nastaveného
proudu na minimalné po dobu pfiblizné 100 msec tak, ze méni¢ bude pokracovat v €innosti bez
nechténého zastaveni. Méni¢ bude zvySovat vystupni frekvenci pro navrat na nastavenou
referenéni frekvenci, kdyz je vystupni proud mensi nez nastavena hodnota.
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Ménic€ akceleruje nebo deceleruje s vystupni frekvenci po pfedem nastavenou dobu akcelerace
nebo decelerace v n116 (nastaveni doby akcelerace / decelerace pro zabranéni nezadoucimu

zastaveni).

Nastavte parametr v procentech vztaZzenych k jmenovitému proudu ménice jako 100 %.

Pfi normalnim provozu nepotfebuje byt standardni nastaveni ménéno.

Snizte nastavenou hodnotu, pokud je vykon motoru men&i nez vykon méni¢e nebo motor

nechténé zastavuje pfi standardni hodnoté.

Nastavena hodnota je normalné 2 az 3 krat vétSi nez jmenovity proud motoru. Nastavte tento
proud v procentech vztazenych k jmenovitému proudu meénice jako 100 %.

Zabranéni nezadoucimu zastaveni b&éhem akcelerace
Vystgpni n094 (lroven zabranéni
prou nezadoucimu zastaveni
béhem akcelerace)
Cas
Vystupni
frekvence
Vystupni frekvence je fizena tak, aby se méni¢
nechténé nazastavil
» Cas
nl15 Vybér arovné automatického Registr 0173 hex Zmény béhem |ne
potlaceni zabranéni cinnosti
nezadoucimu zastaveni
Rozsah 0Oal Jednotka |1 Standardni 0
nastaveni nastaveni nastaveni
Nastavené hodnoty
Hodnota Popis
0 Zablokovano. Hodnota nastavena v n094 pro zabranéni nezadoucimu zastaveni béhem
¢innosti je odblokovana v celém rozsahu frekvenci.
1 Odblokovano. Hodnota nastavena v n094 pro zabranéni nezadoucimu zastaveni b&éhem

maximalniho napéti (FA).

¢innosti je automaticky sniZzena, kdyz vystupni frekvence prekraluje frekvenci
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¢ Pokud je n115 nastaveno na 1, bude urovefi zabranéni nechténého zastaveni sniZzena, jak je
uvedeno nize. Pfi pouziti frekvenci presahujicich frekvenci maximalniho napéti nastavte n115 na
1.

Automatické potlaceni Grovné zabranéni nezadoucimu zastaveni (n115 nastavené na 1)

. ) e 3
Uroveri ¢innosti Rozsah konstantniho vystupu

094 Uroveti ginnosti: n094 x
/ (Frekvence max. napéti / vystupni frekvence)

Vystupni
no13 frekvence
Frekvence max. napéti (FA)
nl116 Nastaveni doby pro zabranéni Registr 0174 hex Zmény béhem | ne
nezadoucimu zastaveni pfi ¢innosti
akceleraci / deceleraci
Rozsah Oal Jednotka |1 Standardni 0
nastaveni nastaveni nastaveni
Nastavené hodnoty
Hodnota Popis
0 Akceleruje nebo deceleruje v dobé akcelerace / decelerace 1 nebo 2 podle okamzitého
vybéru
1 Akceleruje nebo deceleruje v dobé akcelerace / decelerace 2 nastavené v n021 a n022.

* Vyberte dobu akcelerace / decelerace pro funkci zabranéni nezadoucimu zastaveni pfi
odblokované €innosti funkce.

* Pro akceleraci nebo deceleraci rychlejSi nebo pomalejSi nez obvykle, nastavte n116 na 1 a dobu
akcelerace v n021 (doba akcelerace 2) a dobu decelerace v n022 (doba decelerace 2) pro pouziti
zabranéni nezadoucimu zastaveni.
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6-7 Funkce detekce prekro¢eni momentu

Pokud je k zafizeni pfipojena nadmérna zatéz, detekuje ménic stav prekroceni
momentu prostrednictvim vzrlistu vystupniho proudu.

n096 Vybér funkce detekce Registr 0160 hex Zmény béhem |ne
prekro¢eni momentu 1 €innosti

Rozsah Oaz4 Jednotka |1 Standardni 0

nastaveni nastaveni nastaveni

Nastavené hodnoty

Hodnota Popis

0

Mé&ni¢ nemonitoruje pfekroceni momentu.

1 Méni¢ monitoruje prekro¢eni momentu, pouze kdyz je dosazena rychlost otaceni.
Pokracuje v ¢innosti (vydava varovani) dokonce i poté, kdy je prekro¢eni detekovano.

2 Méni¢ monitoruje prekro¢eni momentu, pouze kdyz je dosazena rychlost otaceni.
Prerusuje €innost (pomoci ochranné funkce), kdyz je pfekro¢eni momentu detekovano.

3 Méni¢ vzdycky monitoruje pfekroceni momentu. Pokracuje v €innosti (vydava varovani)
dokonce i poté, kdy je prfekro€eni momentu detekovano.

4 Méni¢ vzdycky monitoruje pfekroceni momentu. Prerusuje ¢innost (pomoci ochranné

funkce), kdyZ je pfekro€eni momentu detekovéano.

Nastavte n097 (vybér funkce detekce prekro¢eni momentu 2), n098 (Uroven detekce prekroCeni
momentu) a n099 (doba detekce pfekroCeni momentu) pro odblokovani funkce detekce
piekroCeni momentu. Méni¢€ bude detekovat pfekroceni momentu, kdyz je vystupni proud stejny
nebo vysSi nez aroven detekce po pfedem nastavenou dobu.

Nastavte multifunkéni vystup (n057 az n059) na jeden z nasledujicich tak, ze vystup externiho
pifekroceni momentu bude ve stavu ON.

Nastavena hodnota: 6 pro detekci pfekro¢eni momentu (NO — spinaci)

Nastavena hodnota: 7 pro detekci pfekroeni momentu (NC — rozpinaci)

Detekce prekro¢eni momentu , smk

Vystupni proud 4 Vi poznamia .

(r?leb o vystupni T n098 (Uroven detekce

moment) L prekro€eni momentu)
Cas

Detekce n099

pfekrogeni Doba detekce prekrogeni ™ ™

momentu (NO) momentu ON .
Cas

Poznamka Detekce pfekrogeni momentu bude zru$ena, pokud vystupni proud klesa
z detekéni trovné o pfiblizné 5 % z jmenovitého proudu motoru.
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n097 Vybér funkce detekce Registr 0161 hex Zmény béhem |ne
prekro¢eni momentu c¢innosti

Rozsah Oal Jednotka |1 Standardni 0

nastaveni nastaveni nastaveni

Nastavené hodnoty

Hodnota Popis

0 Detekce prekro€eni momentu z vystupniho momentu.

1 Detekce prekro¢eni momentu z vystupniho proudu.

* Nastavte n097 podle polozky pouzité pro detekci prekro¢eni momentu.

*  Pri pouziti Fidiciho mddu V/f je pfekroceni momentu detekovano z vystupniho proudu ménice bez

ohledu na nastavenou hodnotu.

n098 Uroveii detekce piekroéeni Registr 0162 hex Zmény béhem | ne
momentu ¢innosti

Rozsah 30 az 200 (%) Jednotka |1 % Standardni 160

nastaveni nastaveni nastaveni

Nastavené hodnoty

* Nastavte n098 podle typ detekéni urovné pfekroCeni momentu.

Pro detekci irovné pomoci vystupniho momentu nastavte moment v procentech vztazenych
na jmenovity moment motoru jako 100 %.

Pro detekci irovné pomoci vystupniho proudu nastavte proud v procentech vztazenych na

jmenovity proud motoru jako 100 %.

n099 Doba detekce piekro€eni Registr 0163 hex Zmény béhem | ne
momentu ¢innosti

Rozsah 0,1 az 10,0 (sec) Jednotka | 0,1 sec Standardni 0,1

nastaveni nastaveni nastaveni

Nastavené hodnoty

* Nastavte detekéni dobu prekroeni momentu.
¢ Méni¢ bude detekovat prekro¢eni momentu, kdyz bude na vystupu proud (nebo moment) stejny

nebo vysSi nez detekéni droven po pfedem nastavenou dobu detekce.
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6-8 Funkce kompenzace momentu

Tato funkce zvy3uje vystupni moment ménice pfi detekci zvySeni zatéZze motoru.

n103 Zisk kompenzace momentu Registr 0167 hex Zmény béhem |ano
¢innosti

Rozsah 0,0az2,5 Jednotka |0,1 Standardni 1,0

nastaveni nastaveni nastaveni

Nastavené hodnoty

* Pfi normalni €innosti nepotiebuje standardni nastaveni Zzadné zmény.
e Standardni hodnoty zménite v nasledujicich pfipadech.

Délka kabelaze mezi méni¢em a motorem je velka:

Nastavte zisk na vySsi hodnotu.

Vykon motoru je nizsi nez vykon motoru maximalné pouzitelného ménic¢em:
Nastavte zisk na vySsi hodnotu.

Motor vibruje:
Nastavte zisk na nizSi hodnotu.

e Zisk kompenzace momentu musi byt sefizen tak, aby vystupni proud pfi nizké rychlosti otaceni
nepfekrocil 50 % vystupniho proudu ménice, jinak by méni¢ mohl byt poskozen.

n104 Casova konstanta primarniho Registr 0168 hex Zmény béhem | ne
zpozdéni kompenzace c¢innosti
momentu
Rozsah 0,0 az 25,5 (sec) Jednotka | 0,1 Standardni 0,3 (viz
nastaveni nastaveni nastaveni EO)Zném-
a

Poznamka: U ménice nastaveného do vektorového fizeni je standardni hodnota 0,2 (sec).

Nastavené hodnoty

* Tento parametr je pouZit pro sefizeni odezvy kompenzace momentu.
¢ Pfi normalni €innosti nepotiebuje standardni nastaveni Zadné zmény.
e Sefidte parametr v nasledujicich pfipadech:

Motor vibruje: ZvySte nastavenou hodnotu.

Odezva motoru je pomala: Snizte nastavenou hodnotu.
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n105 Kompenzace ztraty momentu Registr 0169 hex Zmény béhem |ne

v jadie Cinnosti
Rozsah 0,0 az 6550 (W) Jednotka |0,1 (W) Standardni viz po-
nastaveni nastaveni | (viz nastaveni ;”amka

poznamka 1)

Poznamka 1. Hodnota bude nastavena v pfirstcich 0,1 W, pokud ztraty jsou mensi nez 1000 W a
v pfirGstcich 1 W, pokud jsou ztraty 1000 W nebo vice.

Poznamka 2. Standardni nastaveni se méni s vykonem modelu ménice.

Nastavené hodnoty

* Nastavte tuto hodnotu na ztraty v jadfe pouzitého motoru.

* Tento parametr je platny pouze pro méd fizeni V/f.
¢ Pfi normalni €innosti nepotiebuje standardni nastaveni Zzadné zmény.

* Nastavte hodnotu, pokud vykon motoru nesouhlasi s vykonem maximalné pouzitelného motoru
méniCem.
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6-9 Funkce kompenzace skluzu

Funkce kompenzace skluzu vypocitava moment motoru podle vystupniho proudu a
nastavuje zisk pro kompenzovani vystupni frekvence. Tato funkce je pouzita pro
zlep$eni presnosti otaeni pfi Cinnosti se zatézi. Je zejména platna pro V/f fizeni.

n106 Jmenovity skluz motoru Registr 016A hex Zmény béhem |ano
¢innosti

Rozsah 0,0 az 20,0 (Hz) Jednotka | 0,1 Hz Standardni viz po-

nastaveni nastaveni nastaveni znamka

Poznamka: Standardni nastaveni se méni s vykonem modelu ménice.

Nastavené hodnoty

* Nastavte jmenovitou hodnotu skluzu pouzitého motoru.

* Tento parametr je pouzit jako konstanta kompenzace skluzu.
* Vypoctéte hodnotu jmenovitého skluzu motoru z jmenovité frekvence (Hz) a ot./min. na Stitku

motoru pouzitim nasledujiciho vzorce.

Hodnota jmenovitého skluzu (Hz) = Jmenovita frekvence (Hz) -

jmenovité otacky za minutu x pocet pold

120
n11l Zisk kompenzace skluzu Registr 016F hex Zmény béhem | ano
cinnosti
Rozsah 0,0az2,5 Jednotka | 0,1 Standardni 0,0 (viz
nastaveni nastaveni nastaveni Eozlr;ém-
a
Poznadmka 1. Pokud je nastaveno vektorové fizeni, standardni hodnota bude 1,0.
Poznamka 2. Tento parametr je zablokovan nastavenim hodnoty na 0,0.
Nastavené hodnoty
* Nastavte nejdfive parametr na 1,0 a zkontrolujte innost méni¢e. Pak jemné doladte zisk
s inkrementy nebo dekrementy 0,1.
Pokud je rychlost ota€eni nizsi nez pozadovana hodnota, zvyste nastavenou hodnotu.
Pokud je rychlost ota€eni vy$Si nez pozadovana hodnota, snizte nastavenou hodnotu.
nl1i2 Doba primarniho zpozdéni Registr 0170 hex Zmény béhem |ne
kompenzace skluzu €innosti
Rozsah 0,0 az 25,5 (sec) Jednotka | 0,1 sec Standardni 2,0 (viz
nastaveni nastaveni nastaveni EO)Zném-
a
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Poznamka: Pokud je nastaveno vektorové fizeni, standardni hodnota bude 0,2.

Nastavené hodnoty

Tento parametr je pouZit pro sefizeni odezvy funkce kompenzace skluzu.
Pfi normalni ¢innosti nepotfebuje standardni nastaveni Zadné zmény.
Zménte standardni nastaveni v nasledujicich pfipadech:

motor vibruje: zvySte nastavenou hodnotu
odezva motoru je nizka: snizte nastavenou hodnotu
n113 Kompenzace skluzu béhem Registr 0171 hex Zmény béhem | ne
rekuperace cinnosti
Rozsah Oal Jednotka |1 Standardni 0
nastaveni nastaveni nastaveni

Nastavené hodnoty

Hodnota Popis

0

Funkce kompenzace skluzu b&hem rekuperace je zablokovana.

1

Funkce kompenzace skluzu béhem rekuperace je odblokovana.

Zvolte, zda funkce kompenzace skluzu je odblokovana &i nikoliv, dokonce i b&hem rekuperace (ij.
kdyZ je regenerovana energie vracena béhem decelerace, atd.).

Tento parametr je odblokovan pouze v médu vektorového fizeni. (PFi fizeni V/f bude funkce
kompenzace skluzu b&hem rekuperace zablokovana bez ohledu na nastaveni tohoto parametru.)
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6-10 Ostatni funkce

Nasledujici popis poskytuje informace o ostatnich funkcich a nastaveni parametru
ménice.
Podrobnosti o parametrech pouzitych pro komunikaci — viz Chapter 7 —
Communication — pouze v anglickém originalu.

6-10-1 Odpojeni digitalniho operatoru pri detekci chyby

* Tento parametr vybira, zda detekovat &i ne chybu spojeni digitadlniho operatoru.

n010 Vybér ¢innosti pii vypadku Registr 010A hex Zmény béhem |ne
digitalniho operatoru cinnosti

Rozsah 0Dal Jednotka |1 Standardni 0

nastaveni nastaveni nastaveni

Nastavené hodnoty

Hodnota Popis

0 Chyba pfipojeni digitalniho operatoru neni detekovana (nezavazna chyba)

1 Chyba pfipojeni digitalniho operatoru je detekovana (vystup chyby a méni¢ dobiha do
zastaveni)

6-10-2 Funkce ochrany motoru (n037 a n038)

* Nastaveni tohoto parametru je pro detekci pretizeni motoru (OL1).

n037 Charakteristiky ochrany motoru | Registr 0125 hex Zmény béhem |ne
€innosti

Rozsah |0az?2 Jednotka |1 Standardni 0

nastaveni nastaveni nastaveni

Nastavené hodnoty

Hodnota Popis

0 Charakteristiky ochrany pro induk&éni motory pro vSeobecné pouziti

1 Charakteristiky ochrany pro motory uréené pro méni¢ovou ¢innost

2 Bez ochrany

* Tento parametr je pouzity pro nastaveni elektronickych teplotnich charakteristik motoru, ktery ma
byt pfipojen.
* Nastavte parametr podle motoru.

¢ Pokud je samotny méni¢ pfipojen k vice neZ jednomu motoru, nastavte parametr na 2 pro Zadnou
ochranu. Parametr je také zablokovan nastavenim n036 pro jmenovity proud motoru na 0,0.
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n038 Doba ochrany motoru Registr 0126 hex Zmény béhem |ne
Cinnosti

Rozsah 1 az 60 (min) Jednotka |1 min Standardni 8

nastaveni nastaveni nastaveni

Nastavené hodnoty

* Tento parametr je pouzit pro nastaveni konstanty detekce elektronické tepelné ochrany pretizeni
motoru OL1.

¢ Pfi normalni €innosti nepotiebuje standardni nastaveni Zzadné zmény.

* Pro nastaveni parametru podle charakteristik motoru, zjistéte tepelnou €asovou konstantu u
vyrobce motoru a nastavte tento parametr s ur€itou rezervou. Jinymi slovy, nastavte hodnotu

trochu kratsi, nez tepelna ¢asova konstanta.

* Pro mnohem rychlejsi zjisténi pretizeni motoru snizte nastavenou hodnotu za pfedpokladu, Ze to
nezpUsobi zadné problémy pfi pouziti.

6-10-3 Funkce ¢innosti ventilatoru chlazeni (n039)

* Tento parametr je pouzit pro ur€eni ¢innosti ventilatoru chlazeni ménice, zatimco je méni¢ zapnut

nebo pouze zatimco je ménic v Cinnosti.

n039 Cinnost ventilatoru chlazeni Registr 0127 hex Zmény béhem | ne
¢innosti

Rozsah Oal Jednotka |1 Standardni 0

nastaveni nastaveni nastaveni

Nastavené hodnoty

Hodnota Popis

0 Ventilator se otaci, pokud je na vstupu povel chod a je$té 1 minutu poté, kdy ménic
prestava pracovat.

1 Ventilator se otaci, pokud je méni¢ zapnuty

* Tento parametr je dostupny pouze, kdyz je ménic¢ vybaven ventilatorem chlazeni.

* Pokud je zatizeni ménice nizké, mlze byt Zivotnost ventilatoru prodlouzena nastavenim
parametru na 0.

6-10-4 Kompenzace kratkodobého preruseni napajeni

(n081)
* Parametr specifikuje procesy, které budou provadény, kdyz nastava kratkodobé preruseni
napajeni.
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n081 Kompenzace kratkodobého Registr 0151 hex Zmény béhem |ne
preruseni napajeni c¢innosti

Rozsah 0az2 Jednotka |1 Standardni 0

nastaveni nastaveni nastaveni

Nastavené hodnoty

Hodnota Popis

0 Zablokovano. (Bude detekovana chyba podpéti, kdyz kratkodobé pferuseni napajeni trva
15 msec nebo déle.)

1 Méni¢ bude pokracovat v €innosti, pokud je napajeni znovu obnoveno béhem 0,5 sec.
(viz pozndmka 1)

2 Ménic¢ provede restart, kdyz dojde k obnoveni napdjeni. (viz poznamka 2)

Poznamka 1. Nastavenim n081 na 1 bude méni¢ detekovat varovani UV (podpéti), vypne vystup a
bude &ekat 0,5 sec na obnoveni napdjeni. Pokud se napajeni obnovi do 0,5 sec, bude
meéni¢ po hledani rychlosti znovu startovat. Pokud okamzité preruseni napajeni
pokracuje déle nez 0,5 sec, méni¢ bude detekovat podpéti (UV1).

Poznamka 2. Nastavenim n081 na 2 bude méni¢ detekovat podpéti (UV), vypne vystup a ¢eka na
obnoveni napdjeni, pokud nastalo kratkodobé pferuseni napajeni. Po obnoveni
napajeni bude méni¢ po hledani rychlosti znovu startovat.

6-10-5 Znovu obnoveni po chybé (n082)

/AN Upozornéni  Ménic se muUze porouchat, pokud je funkce znovu obnoveni po chybé pouzita.

Pokud se ménic poroucha, provedte nasledujici opatfeni:

Zajistéte instalovani stykacCe bez pojistky (NFB).

Vybavte méni¢ a periferni zafizeni sekvenci vypnuti tak, Ze stroje budou vypnuty,
kdyZz ma méni¢ poruchu €innosti.

* Funkce znovuobnoveni po chybé& automaticky resetuje a restartuje ménic v pfipadé, Zze béhem
¢innosti ménice nastala chyba pfepéti nebo chyba nadproudu.

* V pripadé jakékoliv jiné chyby pracuji ochranné funkce okamzité a funkce znovuobnoveni po
chybé nebude pracovat.

* Tato funkce ma byt pouzita pouze kdyz uzivatel nechce prerusit €innost mechanického systému,
dokonce i kdyz tato funkce muze poskodit ménic.

* Nastavte multifunkéni vystup (n057 az n059) na nasledujici tak, ze signal znovuobnoveni po
chybé bude na vystupu.

Nastavena hodnota: 14 pro znovuobnoveni po chybé
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n082 Pocet znovuobnoveni po chybé | Registr 0152 hex Zmény béhem |ne
c¢innosti

Rozsah 0az 10 Jednotka |1 Standardni 0

nastaveni nastaveni nastaveni

Nastavené hodnoty

* Nastavte pocet poZzadovanych znovuobnoveni po chybé.

*  Pocet znovu obnoveni po chybé bude vymazan v kterémkoliv z nasledujicich pripadd.

Méni¢ pracuje normalné trvale po dobu 10 minut poté, kdy byl proveden posledni pokus
znovuobnoveni ¢innosti.

Je pferuSeno napajeni ménice.

Na vstupu byl reset chyby.

6-10-6 Funkce skoku frekvence (n083 az n086)

* Funkce skoku frekvence zabraruje ménici generovat frekvence, které zpUsobuji rezonovani
mechanického systému.

* Funkce skoku frekvence muze byt pouzita efektivné pro nastaveni tfi pasem necitlivosti referenéni

frekvence.

n083 Skok frekvence 1 Registr 0153 hex Zmény béhem |ne
¢innosti

Rozsah 0,00 az 400,0 (Hz) Jednotka | 0,01 Hz Standardni 0,00

nastaveni nastaveni nastaveni

n084 Skok frekvence 2 Registr 0154 hex Zmény béhem | ne
¢innosti

Rozsah 0,00 az 400,0 (Hz) Jednotka | 0,01 Hz Standardni 0,00

nastaveni nastaveni nastaveni

n085 Skok frekvence 3 Registr 0155 hex Zmény béhem | ne
cinnosti

Rozsah 0,00 az 400,0 (Hz) Jednotka | 0,01 Hz Standardni 0,00

nastaveni nastaveni nastaveni

n086 Sirka skoku Registr 0156 hex Zmény béhem | ne
c¢innosti

Rozsah 0,00 az 25,50 (Hz) Jednotka | 0,01 Hz Standardni 0,00

nastaveni nastaveni nastaveni

Nastavené hodnoty

* Nastavte n083 az n085 pro skoky frekvence 1 az 3 na stfedni hodnoty skokovych frekvenci.

6-44




RozsSirena ¢éinnost Kapitola 6

* Hodnoty budou nastaveny v pfirGstcich 0,01 Hz, pokud je frekvence niz$i nez 100 Hz a
v pfirGstcich 0,1 Hz, pokud je frekvence 100 Hz nebo vyssi.

e Tyto hodnoty musi splfiovat nasledujici podminku:
n083 = n084 = n085

¢ Hodnota v n086 musi byt nastavena na Sifku skoku.

¢ Tato funkce je zablokovana pfi n086 nastaveném na 0,0.

» Cinnost méni¢e uvnitf pAsma necitlivosti je zakazana. V pfipadé, Ze je véak méni¢ v fizeni
akcelerace nebo decelerace, pak méni€ pasma nepieskakuje, ale méni frekvenci plynule.

Funkce skoku frekvence
Vystupni |
frekvence

nossé n083=n084=n085

_ Referenéni
n08s nog4 n083 frekvence

6-10-7 Funkce detekce frekvence

¢ Méni¢ 3G3MV ma nasledujici funkce detekce frekvence.

Detekce frekvence:
Detekuje, ze referencni frekvence souhlasi s vystupni frekvenci.

Uroven detekce 1 a 2:
Detekuje, Ze vystupni frekvence je stejna nebo vy3si nebo niz8i nez hodnota nastavena
v n095 (Uroven detekce frekvence).

*  Multifunkéni vystupy (n057 az n059) musi byt nastaveny na funkce detekce frekvence.
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B Detekce frekvence

*  Multifunkéni vystupy (n057 az n059) museji byt nastaveny na nasledujici, aby vydaly vystup
ukazuijici, ze referencni frekvence a vystupni frekvence souhlasi.

Nastavena hodnota: 2 pro souhlas frekvenci.

Cinnost detekce frekvence

frekvence

Vystupni & Sitka detekce =2 Hz

L]

Sifka resetu x4 Hz

Referenéni frekvence

Detekce

frekvence | CN

m Uroveri 1 a 2 detekce frekvence

¢ Parametry n057 az n059 pro multifunkéni vystup musi byt nastaveny pro vystup detekce

frekvence.

Nastavena hodnota: 4 pro Uroven 1 detekce frekvence (vystupni frekvence = n095)

Nastavena hodnota: 5 pro uroven 2 detekce frekvence (vystupni frekvence < n095)

¢ Nastavte uroveri detekce frekvence v n095.

n095 Uroven detekce frekvence Registr 015F hex Zmény béhem | ne
¢innosti

Rozsah 0,00 az 400,0 (Hz) Jednotka | 0,01 Hz Standardni 0,00

nastaveni nastaveni nastaveni

Nastavené hodnoty

* Nastavte frekvenci, ktera ma byt detekovana.
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Hodnota bude nastavena v pfirGstcich 0,01 Hz, pokud je frekvence nizs$i nez 100 Hz a
v pfirGstcich 0,1 Hz, pokud je frekvence 100 Hz nebo vyssi.

Uroveni 1 detekce frekvence

Vystupni
frekvence
N Sitka resetu -2 Hz
i n095 (Uroven
\' detekce frekvence)

» Cas
Urover 1 ‘
detekce ON | Cas
frekvence

Uroveri 2 detekce frekvence

Vystupni
frekvence N
Sitka resetu +2 Hz
Lo n095 (uroven

detekce frekvence)
» Cas

Urovefi 2

detekce | ON | ON » Cas

frekvence

6-10-8 Povel nahoru / dolii paméti frekvence (n100)

Tato funkce méni referencni frekvenci podle zapnuti a vypnuti povel( nahoru a dold.

Pro pouziti této funkce nastavte n056 pro multifunkéni vstup 7 na 34. Potom jsou multifunkZni

vstupni svorka 6 (S6) a multifunkéni vstupni svorka 7 (S7) nastaveny tak, jak je zobrazeno nize.
Multifunkéni vstup 6 (S6): povel nahoru (UP)

Multifunké&ni vstup 7 (S7): povel dol{i (DOWN)

Vystupni frekvence podrzena funkci UP / DOWN bude uloZzena nastavenim n100 pro uloZeni do
paméti UP / DOWN na 1.

Nastavenim n100 na 1 bude referenéni frekvence, ktera je drzena (hold) 5 sec nebo vice,
podrZzena dokonce i po pferusSeni napajeni a innost bude znovu nastartovana na této frekvenci pfi
pristim vstupu povelu chod.
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e UloZena vystupni frekvence bude vymazana z paméti, pokud je n100 nastaveno na 0.
Pozadovana frekvence je inicializovana, pokud n001 pro inicializaci je nastaveno na 8 nebo 9.

Poznamka: PFi pouziti této funkce muze byt referencni frekvence pouzita pouze v dalkovém maodu
s povelem UP / DOWN nebo frekvenénim povelem krokovani. V$echny multikrokové
reference rychlosti jsou zablokovany.

n100 Vybér frekvence UP / DOWN Registr 0164 hex Zmény béhem |ne
¢innosti

Rozsah Oal Jednotka |1 Standardni 0,00

nastaveni nastaveni nastaveni

Nastavené hodnoty

Hodnota Popis
0 Drzena frekvence neni uloZena.
1 Frekvence, drzena 5 sec a déle, je uloZena.

Cinnost funkce UP / DOWN

Povel RUN
(Otageni vpfed) |_| | .
; = Cas
Povel UP ;
(S5) | ] )
: Cas
Povel DOWN b :
> L] | I
Vystupni frekvence Cas
Horni limit | | B
Dolnf limit oo e
: R |—= Cas
Stav. [HiU HD{H!U/iH{ D iDI/H| U (Ul H! D D H

ol I Y Y I A L o

Poznamka Stav  U: UP (nahoru) (akcelerace)
D: DOWN (dol() (decelerace)
H: HOLD (podrzeni)
U1: Akcelerace frekvence omezena hornim limitem
D1: Decelerace frekvence omezena dolnim limitem
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* Jsou mozné nasledujici kombinace ON / OFF povelll UP a DOWN.

Povel Akcelerace Decelerace Hold (drzeni) Hold (drzeni)
S6 (povel UP) ON OFF OFF ON
S7 (povel DOWN) | OFF ON OFF ON

* P¥i pouziti funkce UP / DOWN ma vystupni frekvence nasledujici omezeni pro horni a dolni limity.

Horni limit: Maximalni frekvence v n011 nebo horni limit referenéni frekvence v n033,
kterykoliv menSi z nich.

Dolni limit:  Minimalni vystupni frekvence v n016 nebo dolni limit referencni frekvence v n034,
kterykoliv mensi z nich.

¢ KdyZ je na vstupu povel chod pro otad€eni vpied nebo vzad, pak méni¢ zacne pracovat pfi dolnim
limitu bez ohledu na to, zda povel UP / DOWN je na vstupu &i nikoliv.

¢ KdyZ jsou funkce UP / DOWN a povel pro frekvenci pro pomalé protaCeni sou¢asné pfifazeny na
multifunkéni vstupy, pak vstup povelu pro frekvenci pro pomalé protaceni bude mit nejvyssi
prioritu.

¢ Nastavenim n100 na 1 bude referenéni frekvence, ktera je drZzena (hold) 5 sec nebo vice, uloZzena
do paméti. Vystupni frekvence je drzena funkci UP / DOWN, kdyz oba povely UP a DOWN jsou
soucasné ON nebo OFF.

6-10-9 Chybovy zapis (n178)
¢ Méni¢ 3G3MV uchovava informace o ¢tyfech poslednich chybéach.

* Je zobrazen posledni zaznam. Stisknutim tlacitka inkrementace se zobrazi pfedchozi zadznam.
Mohou byt zkontrolovany maximalné &tyfi zaznamy.

* Podrobnosti informaci jsou stejné, jako ziskané z multifunkéniho monitoru U-09.

nl78 Chybovy zapis Registr 01B2 hex Zmény béhem | ---
¢innosti

Rozsah Jednotka | --- Standardni

nastaveni nastaveni nastaveni

Poznamka: Informace jsou pouze ke cteni.

Priklad zobrazeni

® Zobrazeni chyby e Zadna chyba neni
Y i uloZena
Loy i -_——— -
Polozka - 1
generace _T L Kod chyby
chyby

* Pro vymazani chybového zapisu nastavte n001 pro vybér zdkazu zapisu / inicializaci
parametru na 6.
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